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OPERATION MANUAL
Tubular Electric Motors of
AMO/R, AM1/R Series

ALUTECH

ROLLER SHUTTER SYSTEMS

1. General Data and Description

These motors are designed for the automation of roller shutter systems (roller shutters). They
comprise the induction condenser motor with thermal protection, brake, gear box, electromechanical
limit switches and a control unit with an inbuilt radio receiver. Installed in octagonal shaft.

2. Technical Characteristics
é These technical characteristics are applied to the ambient temperature of 20°C (+£5°C)

and supply voltage of 230V/50Hz.
Table 1 — Technical characteristics for motors of AMO/R, AMO/RD, AM1/R series

Parameters
Shaft Max. number| Size used Power . .
Models Torque, rotational of shaft octagonal |consumption, Weight, Width,/Length,

N-m speed, rpm rotations shaft w kg mm mm
AMO0/06-28R 6 28 36 1.54 40 564
AMO/10-17R 10 17 40 121 1.54 40 564
AMO/10-17RD 10 17 17 1.41 40 483
AM1/10-15R 10 15 112 2.21 71.5 590
AM1/20-15R 20 15 60 145 2.38 71.5 590
AM1/30-15R 30 15 22 70%* 191 2.67 71.5 620
AM1/40-15R 40 15 198 2.85 71.5 620
AM1/50-12R 50 12 205 2.93 71.5 620

*When using a commercially special additional kit of adapter and ring.

Table 2 — General technical characteristics for motors of AMO/R, AMO/RD, AM1/R series

Parameter Value
Supply voltage, V 230 (£10%)
Power frequency, Hz 50
Max. continuous operating time, min 4
Operating mode S2
Thermal protection, °C 140
Operating frequency of radio control, MHz 433.92
Radiocode Dynamic
Max. number of recordable remote controls, pcs. 20
Protection rating 1IP44
Protection class I
Power cable length, m 2
Quantity of wires in cable 3
Wire section of cable, mm? 0.75
Operating temperature range, °C -20 ... +50

3. Mounting and connection

Recommended order for mounting the electric motor (see also the illustrated instructions part)
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Only a professional electrician may install, connect and commission your electric motor. The
electrician must be fully aware of all specific features of your local electric network.
Please, keep this Operation Manual throughout the entire life of the product.

The instructions provided in this Operation Manual should be qualified as basic sample guidance
since mounting spots and your installation kit may vary. The installer is fully responsible for finding

the most appropriate mounting solution.




Make sure the roller shutter is in working condition, and is suitable for automatisation with select-
ed electric motor. Check whether the curtain of your roller shutter moves smoothly along the guide
rails.

Mounting spot must be easily accessible. Before you start the installation, clean up your working
zone, remove all unnecessary tools (such as cables, wires, cords, etc.) and switch off all electric de-
vices not required in the process of installation.

When choosing the length of fasteners (such as screws, rivets, etc.), ensure no contact between

such elements and the body of the electric motor. The fasteners should not obstruct the mounting,

and manual emergency controller must be easily accessible at all times.

Ensure full visibility of your shutter system from the location of shutter control unit. The controller
has to be mounted within safe distance from moving parts of the shutter and has to be placed at
least 1.5 m above the ground.

ATTENTION! Your electrical network must be grounded for safety reasons. Do not

é install your tubular motor if your section of electrical network is not equipped

with protective devices that fully comply with local laws. The distance between
terminals inside electric control switchers must amount at least 3mm.

If the tubular motor will be installed on the external side of the building, you must wire all electric
cables inside special shutter boxes for safety reasons.

ATTENTION! Do not connect numerous tubular motors into single-channel elec-
tric switch. Do not connect a few switches with single tubular motor. The control
switcher must block any simultaneous movement of corresponding roll tube in
two opposite directions.

ATTENTION! Shutdown tools must be integrated into standard wiring system to
guarantee safe mounting and usage of your tubular motor.

Damaged power cables may cause fatal injuries. Only the producer, service provider or another
qualified specialist are authorised to replace such cables.

The power cable must remain downward directed after the mounting, or can be fixed as a down-
ward directed loop to keep condensation (water) away from your tubular motor.

ATTENTION! Do not hammer your tubular motor into the roll tube. Do not drill or
screw into the roll tube along the whole surface of the tubular motor.

A Select correct length of fasteners (such as screws, rivets, etc.) to prevent any
contact between such elements and your tubular motor. The fasteners should not
obstruct the mounting of the motor, and manual emergency lifting mechanism
must be easily accessible at all times.

For security reasons, we urge you to follow all instructions provided in this Operation Manual. In-
correct mounting may cause critical injuries to humans and animals and cause harm to property.
Unauthorised modification of all tubular motors and relevant electronic devices as well as improper
use of any of these products are strictly prohibited.

230V/50Hz

Fig.1l — Electrical interfaces

Table 3 — Designation of electrical interfaces

Color of wire of the motor | Designation of
Purpose
power cable contact
Blue N Neutral conductor (neutral)
Brown L Rotation direction phase
Yellow-green PE Protective grounding




4. Programming of radio remote controls

For remote control of the motors, the following ALUTECH wireless remote controls are used:
AT-1, AT-1S, AT-4A, AT-4N, AT5/RT, AT5S/RT, AT-15, AT-15S.
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Fig.2 — The appearance of remote controls and key assignment:
1 — Up Key; 2 — Stop Key; 3 —Down Key; 4 — Programming Key.

Operation mode of a null channel of the AT-15, AT-15S and other multichannel
A emitters.
The null channel cannot be entered in the motor memory. When opening or closing with
the null channel, the control is carried out by all motors in whose memory the channels
of the existing remote control are entered in a shutter mode.

4.1 Recording of the first radio remote control

ATTENTION! In case of recording of the second radio remote control into the
motor memory, all previously recorded remote controls are deleted from the
motor memory.

Each remote control can have two operating modes:

e Step mode — the motor is controlled by a single key on the remote control on the "open—
stop—close" basis.

e Shutter mode — the motor is controlled by three keys that open, close and stop the motor
respectively.

4.1.1 Recording of the first remote control in the step mode

e Connect the motor to be programmed to the supply mains (prior to that it should be
disconnected from the supply mains). It is possible to record a remote control within the first 10 sec.
after connecting the motor to the supply mains.

e Press three times P2 key (each pressing should be followed by a short sound), then press a
key that will control the motor in the step mode. Five short sounds be heard and the motor make an
up/down move.

e Recording of the first remote control in the step mode is complete.

Note: when the first remote control is recorded for «m» key in the step mode, further switch to
the shutter mode is disabled.

4.1.2 Recording of the first remote control in the shutter mode

e Connect the motor to be programmed to the supply mains (prior to that it should be
disconnected from the supply mains). It is possible to record a remote control within the first 10 sec.
after connecting the motor to the supply mains.

e Press twice P2 key (each pressing should be followed by a short sound), then press « A» key
responsible for opening the roller door. Five short sounds be heard and the motor make an up/down
move.

e Recording of the first remote control in the shutter mode is complete (the keys for closing
and stopping the roller door are assigned automatically).

e If after programming a remote control the roller door moves in the wrong direction (the roller
door closes after pressing "A™ key), it is necessary to delete the remote control from the motor
memory (please refer to item 4.4) and program it again. However "V' key should be pressed
instead of "A" key (see above).



4.2 Changing of the remote control operating mode
Motors of AMO/R, AM1/R series support changing of the remote control operating mode.

4.2.1 Switching from the step mode to the shutter operating mode of the remote con-
trol

e For switching from the step mode to the shutter mode press 4 times P2 key (3 short sounds
should follow pressing), then press once «A» control key. After that 3 short sounds be heard and
the motor make an up/down move.

e Switching from the step mode to the shutter mode is complete.

e If after switching the remote control to the shutter mode the roller door moves in the wrong
direction (the roller door closes after pressing "A"™ key), it is necessary to switch the remote control
to the step mode (please refer to item 4.2.2) and then switch it to the shutter mode again, however
during programming " ¥ key should be pressed instead of "A" key (please see above).

4.2.2 Switching from the shutter mode to the step operating mode of the remote con-
trol

e For switching from the shutter mode to the step mode press 4 times P2 key (three short
sounds should follow pressing), then press once «m» control key and the motor make an up/down
move.

e Switching from the shutter mode to the step mode is complete.

e In the step mode the motor will be controlled with the key used during programming the re-
mote control in the shutter mode. If the mode of the remote control was changed repeatedly, the
motor will be controlled with the key used during the first programming of the remote control in the
step mode.

4.3 Recording additional of the remote controls

In motors AMO/R, AM1/R, remote recording of additional consoles is possible. To record the se-
cond and subsequent consoles, you need to be in close proximity to the motor to which you want to
register an additional console. We draw attention to the fact that the new consoles will be recorded
on all the motors in the range of action, in which the remote control has already been registered. If
it is necessary to record a new console to only one of the motors, the remaining ones should be de-
energized.

4.3.1 Recording additional of the remote control in the step mode

e To recording the second and the following remote controls in the step mode, press three
times P2 key on the recorded remote control (a short sound should follow each pressing) then press
once P2 key on the new remote control (a short sound will be heard) and press once the key that
will control the motor in the step mode. After that 5 short sounds be heard and the motor make an
up/down move.

e Recording of the remote control in the step mode is complete.

4.3.2 Recording additional of the remote control in the shutter mode

e To recording the second and the following remote controls in the shutter mode, press twice
P2 key on the recorded remote control (a short sound should follow each pressing), then press once
P2 key on the new remote control. After that 5 short sounds be heard and the motor make an
up/down move.

e Recording of the remote control in the shutter mode is complete.

4.3.3 Recording a group of the motor on a single remote controls

When the instructions from the paragraph 4.3.2 are used to record various remote controls on a
single remote control a group of motors will be controlled using the latter remote control.

4.4 Deleting remote controls

Motors of AMO/R, AM1/R series allow deleting of all remote controls recorded into the memory. To
accomplish this it is necessary to delete any of the recorded or cloned remote controls from the
memory.

4.4.1 Deleting a remote control programmed in the step mode

e To delete a remote control from the motor memory, disconnect the motor from the supply
mains. Connect the motor to the supply mains (it is possible to delete remote controls within the
first 10 sec. after connecting the motor to the supply mains).
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e Press three times P2 key, then press three times the control key programmed in the step
mode and again press three times P2 key. A short sound should follow each pressing, and 3 short
sounds be heard and the motor make an up/down move after the last pressing.

e Deleting all remote controls from the motor memory is complete.

4.4.2 Deleting a remote control programmed in the shutter mode

e To delete a remote control from the motor memory, disconnect the motor from the supply
mains. Connect the motor to the supply mains (it is possible to delete remote controls within the
first 10 sec. after connecting the motor to the supply mains).

e Press 3 times P2 key, then press 3 times «m» key and again press there times P2 key. A
short sound should follow each pressing, and 3 short sounds be heard and the motor make an
up/down move.

e Deleting of all remote controls from the motor memory is complete.

5. Limit Switch Adjustment

At the beginning of the limit switch adjustment the awnings of roller shutter should be in

A the fully lowered position.
This sequence of the limit switch adjustment is suitable for the right-hand and left-hand
installation of the motor.

The limit switch adjustment is performed by means of adjusting screws 1 on the head part of the
motor (Fig.3). Next to the adjusting screws there are arrows 2 that indicate the direction of the mo-
tor shaft rotation (not to be confused with the direction for movement of the curtains of the roller
shutter!). The rotation of adjusting screw corresponding to the arrow towards “+” increases the du-
ration of the rotation; the rotation towards “-” decreases the duration of the rotation.

Up Limit Switch Adjustment:

e Enable the motor to lift the curtain. The motor will automatically stop through the activation
of the “up” limit switch; in this case the curtain of the shutter should not move up to the upper limit
position;

e Holding down the button of the switch, rotate the adjusting screw towards “+”, waiting for
the curtain reaches the upper limit position.

Down Limit Switch Adjustment:

e Enable the motor to lower the curtain; and using rotation of corresponding adjusting screw
towards “-” waiting for the curtain stop when it reaches the lower limit position;

e Continue lowering the curtain; and using rotation of adjusting screw towards “+” wait for the
curtain reaches the lower limit position.

After limit switch adjustment it is required to perform trial start and make sure that adjustment is

correct. If the limit switch adjustment is incorrect, repeat the adjustment.
2

« >
Q) 1©
T Fig.3 — Limit switch adjustment
1

The limit switch adjustment is performed by the wrench from the set of the motor. Do
not use electrically operated tool for the limit switch adjustment!

6. Operation

PROHIBITION! Children and individuals with reduced emotional and/or mental
abilities as well as individuals with significantly reduced physical abilities should
A refrain from using tubular motors for safety reasons. The use of tubular motors is
prohibited for individuals who do not have relevant user experience, skills and/or
technical knowledge. In some cases, the use of tubular motors may be allowed
following appropriate technical guidance and health and safety recommendations
of a qualified person responsible for the security of the above-mentioned individ-
uals, or under full control of authorized guardians. In such case, the risk of sub-
sequent injuries and/or damages remains sole responsibility of the guardians.
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Keep children away from tubular motor and relevant control devices and electric appliances at all
times to avoid injuries and damages.
Avoid any moisture on your tubular motor for safety reasons.
Unplug your tubular motor and disconnect it from all power supplies before mounting, repairs,
service, cleanup, window cleaning, etc.
PROHIBITION! It is strictly prohibited to use power cables with damaged isola-

tion.
A Due to critical danger of damaged power cables, only the producer, service pro-
vider or another qualified specialist should replace damaged cables.

Before activating the roller shutter system, make sure the system and its surroundings are free
from all obstacles, and no people remain under the curtain or around operation zone of the shutter.
Before operating the system, make sure you can keep visual control of the whole roller shutter and
its surroundings at all times. Do not let people into operation area until complete shutdown of the
roller shutter system. Do not touch moving parts of the roller shutter!

Please, contact your nearest roller shutter service centre or roller shutter systems supplier for any
operation inquiries that were not clarified within this publication.

A ATTENTION! Manual emergency control mechanism is not designed for frequent
use, and has limited life circle.

Only use manual emergency control mechanism when you need to open (close) your roller shut-
ter system in case of electricity shutdown, repair or other emergency.

ATTENTION! Disconnect tubular motor from all power supplies when using manual

emergency control mechanism.
ATTENTION! In case of any malfunction, contact the nearest service centre imme-

diately.

7. Warehousing, Transportation and Recycling

Warehousing of products shall be stored packaged in closed and dry rooms. Influence of atmos-
pheric fallout, direct sunlight is forbidden. Storage period is 3 years from the production date. All
types of closed aboveground transport can carry out the transportation except bumps and moving
inside of transport.

E Recycling is performed according to regulatory and legal acts about utilization and recycling
used in country of consumption. Products don’t contain any metal of value or agents, which
— pose hazard to life, health or environment.

A Packing should be disposed of in accordance with applicable regulations.

8. Warranty

1. The Seller guarantees the serviceability of the product under keeping of its service rules and
installation of the product made by the organization authorized by the Seller.

2. During the warranty period the faults through the fault of the Manufacturer or the Organization
authorized by the Seller that carried out the installation of the product are fixed by personnel of
maintenance department of the Organization.

3. The product warranty does not apply in the following cases:
e violation of rules for installation and operation of the product;

e installation, adjustment, repair, reinstallation, or alteration of the product by persons not au-
thorized by the Seller;

e damage to the product caused by the unstable supply mains or the mismatch of the electrical
parameters to the values set by the Manufacturer;

e force majeure (fire, lightning strikes, floods, earthquakes and other natural disasters);

e the product structure damage performed by the Consumer or Third Parties personnel;

e do not completely fill a place p.8, 9, 10 this manual.

Note: the parts replaced under warranty will become the property of the service Organization re-
sponsible for the installation of the product.

4. The warranty period is and is calculated from




9. Product details

Model

Data of the product label
Serial No. and date of manufacture

Data of the product label
Details of the Customer (the Consumer)

Description, address and telephone number of the Customer (the Consumer)

Details of the Supplier (installation organization)

Description, address and telephone number of the Supplier (the installation organization)

10. Certificate of installation and adjustment

The product has been installed and adjusted according to the applicable requirements and is
found fit for service.

Date of installation

Date, month, year

Signature of the person responsible for the
installation

Signature, seal Full name

Signature of the person accepted the
installation (the Customer)

Signature Full name

Operating manual and other product information can be found on the website —
www.alutech-group.com

Made in China
Manufacturer- Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.
’ 168 Shangguan Road, Luotuo, Ningbo, China, 315202
Alutech Systems s.r.o.,
348 02, Czech Republic, Bor u Tachova, CTPark Bor,
Authorised representative in EU Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128,

phone/ fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com
ALUTECH hereby declares that this

motor conforms to the essential A LU T E C H
requirements and other relevant

provisions of Directive 2014/53/EU. ROLLER SHUTTER SYSTEMS
A declaration of conformity is 10-301, Selitskogo str.
available at 220075, Minsk, Republic of Belarus
www.alute.ch/declaration Tel. +375 (17) 345 82 82

Fax +375 (17) 299 61 11
< € www.alutech-group.com
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PYKOBOACTBO MO 3KCMNNMYATALMUN
SneKTponpuBoAbl BHYTPMUBaJibHble CEpUM

AMO/R, AM1/R

AnoTEX O

PONNETHBIE CUCTEMBbI

1. O6wMme NonoXKeHnsa u onmcaHue

DNeKTponpuBeoa nNpegHasHayeH Ans aBToMaTU3auum poaneTHbIX CUCTEM (ponneT).

CoCTOMT M3 aCMHXPOHHOIO ABMraTens KoOHAEHCAaTOPHOro TMna ¢ TepMOBbIK/OYaTesnieM, TOpMO3a, peayk-
TOpa, MeXaHn4ecKunx BbIK/IlOHATENIEN KOHEYHbIX NOJIOXEHM 1 6noka ynpaBs1€HNA CO BCTPOEHHbLIM pagno-
MPUEMHUKOM. NPUMEHSIIOTCS COBMECTHO C OKTOrOHasibHbIMW BaslaMu.

2. TexHu4YeckKkne XxapaKTepucTuKun

A\

Tabnuua 1. TexHMYeckne xapakTepuctukm npmsogos cepmn AMO/R, AMO/RD, AM1/R

lpnBeAEHHbIE TEXHUYECKNE XapPaKTEPUCTUKU OTHOCSTCS K TeMrepaTtype OKpyXXaroLiel
cpegbl 20 °C (x5 9C) n HanpsixeHnn nutaHms 230B/500y.

MapameTpbl
I 1
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AMO/06-28R 6 28 36 1,54 40 564
AMO/10-17R 10 17 40 121 1,54 40 564
AMO/10-17RD 10 17 17 1,41 40 483
AM1/10-15R 10 15 112 2,21 71,5 590
AM1/20-15R 20 15 60 145 2,38 71,5 590
AM1/30-15R 30 15 22 70* 191 2,67 71,5 620
AM1/40-15R 40 15 198 2,85 71,5 620
AM1/50-12R 50 12 205 2,93 71,5 620

*pn UCNONb30BaHMM OTAENbHO NpuobpeTaeMoro Habopa aganTtepa M NepexoaHnKa.

Ta6bnuua 2. O6wme TeEXHNYECKNE XapaKTepMCTMKU npuBoaos cepun AMO/R, AMO/RD, AM1/R

MapameTp 3HauyeHune
HanpsxeHne nutaHug, B 230 (£10%)
YactoTa cetu, Iy, 50
MakcuManbHoe HenpepbiBHOE BpeMsa paboTbl, MUH 4
Pexxnm paboThl S2
Pabouyas yactoTta pagmoynpasnenus, My 433,92
Koa paanoynpasseHus AnHammnyeckuni
MakcmManbHoe KoM4ecTBO 3anmcbiBaeMblX NyAbLTOB pagmo- 20
yrnpaBaeHus, LWT.
TepMmozawmTta, °C 140
CreneHb 3awmTbl 060/104KHM 1P44
Knacc 3awmThbl I
OnnHa kabensa nutaHumsa, M 2
KonnyectBo npoBogoB Kabens 3
CeyeHune nNpoBoAoB kabens, MM 0,75
Anana3oH pabounx Temnepatyp, °C -20 ... +50

3. MoHTaXxX 1 noaKNoYeHue
MOHTa> BbIMOMHUTbL B COOTBETCTBUU C HMNXXeyKa3aHHbIMUA TpeGOBaHMﬂMM M B NnopaaKe ykasaHHOM B
NNNKCTPaUMOHHOM 4YaCTu pyKOBOACTBA.

MOHTa}K, MOAKJIYEHNA, 3alryCK B 3KCriJiyarauno AOJ/IKHbI BbINMOJTHATBCA KBaﬂMd)MLlMpOBaHHbIM
rnepcoHasioM B COOTBETCTBUUN C HOPMaTtuBHO-TIpaBOBbIMWN aKTaMn peruoHa, rAge ripon3BoanTcs
A yCTaHoBKa.

CoxpaHute fgaHHoe pyKoOBO/CTBO BO BPeEMSI BCEr0 CPOKa SKCrjiyaraumm n3aesnms.
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lpuBeneHHbIe MHCTPYKLUMN HEOOX0AMMO PacCMaTpuBaTb B Ka4yecCTBE MpuMepa, Tak Kak MecTo ycC-
TaHOBKM MPUBOAA N €ro KOMMOHEHTOB MOXET OT/IMYaTbCs. 3agadya MOHTaXKHUKa BblbpaTb caMoe rnoj-
xogsLjee pelieHne.

Ponnera gosxHa 6bITb B UCMIPaBHOM COCTOSIHUM W MPUroAgHa A/ aBToMatu3aumu BblOpaHHbIM
3/1EKTPONpnNBOAOM, MOJIOTHO POJIZIETbI JOJIXKHO CBOBOAHO M 6eCcrnpensaTCTBEHHO ABUraTtbCsl BA4OJIb 10
Hanpas/sioOLLUM LUNHAM.

JomkeH 6biTb obecrieyeH cBO6OAHbIV AOCTYN K MECTY yCTaHOBKWU npuBoga. llepes Ha4yasioM MOH-
Taxa m3 paboyeri 30Hbl 4O/IKHbI ObITb yAaseHbl BCE HEHYXHbIE rpeagmMeThl (Kabean, npoBoga, BEpeB-
KU U T.4.) ¥ BbIKJITOYEHO HENCIIOIb3YyEMOE 060pyA0BaHme.

AMHYy KpenéxHbiX 371€EMEHTOB (BUHTbI, 3aK/ENKu U T.r.) BblbupanTe Tak, 4Tobbl OHU Moc/e ycTa-
HOBKW HE Kaca/JimCb Kopriyca rnpuBoAa, He MeLiasan MOHTaxXy rnpuBoAa M UCroJ1b30BaHMNIO aBapniiHOro
PYYHOro yrnpasJ/i€HUS.

YcrpovictBo ynpasrieHus rnpuBoAOM LOJ/IKHO pacriosaratbCsi B rnpeaesnax BuaANMOCTU POJI/IETbI, Ha
6e30rMacHoOM pacCTosiHUM OT MOABUXKHbLIX YacCTes, Ha BbICOTE HE MeHee 1,5M.

BHUMAHME! dnekTpnuyeckas cerb AoJ)xHa 6biTb 060pyaoBaHa 3aliMTHbIM 3a3eMne-
HMEeM. YUaCTOK 3JIeKTPUYECKON CeTU, K KOTOPOMY NMOAK/II0OUaeTCs NpuBoa, AOJ/KEH

A 6bITb 060pyaoOBaH YCTPOMCTBOM 3aliMTbl COMJIaCHO HOMAaTUBHO-NPaBOBbIX aKTOB B
AaHHOM pervoHe. PaccrosaHue mMmexxay K1leMMaMu B YCTPOUCTBE OTK/IIOUEHUSI He Me-
Hee 3MM.

lpn ucrnonb30BaHUM NpuBoOAAa CHapyxu (Ha yauvue) 371eKTpudeckne Kabenu AoKHbl 6biTb npoBe-
A€Hbl B CrieUnasibHbIX 3alUTHBIX KOXYXax.

BHMMAHME! He ponyckaeTrca napasjiefnibHO NoAK/M0O4YaTbh HECKOJIbKO NPUBOAOB K oA-

HOKaHaJZIbHOMY BbikJIrouaTento. He gonyckaerca noak/rovYaTb HECKOJIbKO BbIKJIlO4a-
A Tenei Kk ogHOMY npuBoay. Bbiknouatenb Ao/mkeH 6bITb ¢ 610KMPOBKOW ofHOBpe-

MEHHOro BKJ/IIOUE€HUSA NMPOTUBOMNOJIOXKHbIX HarnpaBJiIeHU BpalleHna Basia npuBoaa.

BHUMAHME! MNMpu MOHTa)xe M AanbHeMlllein aKCnlyaTauum cpeacTtBa A/ OTKAKOYe-
HUA AOJDKHDbI 6bITb BCTPOEHbI B CTaLlMOHapPHYIO NPOBOAKY.

lpn noBpexxaeHun LWHYypa NATaHUsI ero 3ameHy, BO n3bexaHune ornacHOCTU, AOJIKEH MPON3BOANTb
M3roToBUTE/Ib, CEPBUCHAS C/1yX6a WM aHa10rMyHbI KBaanduymnpoBaHHbIA rnepcoHarl.

Kabenb nutaHus ripy MOHTaxXke A0JIXXKeH 6biTb Harnpas/ieH BHU3, Inbo 3agaH xog kabesns ¢ obpas3o-
BaHWeM reT/in HarnpasB/IEHHOH BHU3 C LI€/1bH0 MCKJTKOYEHUS 10NagaHns KoHgeHcaTa (Boabl) Ha rnpuBoa.

BHUMAHME! MNMpun MmoHTa)ke 3anpewieHo B6uBaTtbL NnpuBoa B BaJi, CBEpP/INTb U BBUH-
yMBaTb BUHTbI B BaJl HA NPOTAXKEeHUN Bcero kopnyca (Tpy6b1) npuBoaa. [invHa me-
A TM30B (BMHTbI, 3aKJIENKU U T.A.) AOJKHbI 6biTb Bbi6GpaHbl TakKMM 06pasoM, 4YTO no-
c/ne yCTaHOBKM OHW He COMpMKacasiuCb C 3JIEKTPONPUMBOAOM, He npeaoTBpalwaoT
MOHTaX ABUraTesia U UCNOoJIb30BaHME MeXaHU3Ma Ppy4yHOro aBapmMmHoro nogbéma.

na 6e3onacHOCTM HEo6X0AUMO C/IEA0BATb BCEM yKa3aHusM. HenpaBu/bHbIN MOHTaXk NpuBoAa
MOXXET NPUBECTM K TPaBMaM JIH0A€EN UM MOBPEXAECHUIO UMYLLIECTBA.

He ponyckaeTcs BHECEHUE HECAHKLMOHUPOBAHHbIX U3MEHEHUI B U3/E/INE WU/IM UCIO/Ib30BAHNE HE
10 Ha3Ha4eHMIo.

230V/50Hz

PucyHok 1. CxeMa aneKTpu4eckoro nogkayeHus

Ta6bnuua 3. O603HaueHMe 31eKTPUYECKNX NOAKITIOYEHNN

LiBeT npoBoaa kabens 0O603HaueHue
HasHaueHue
nUTaHUA npusBoaa KOHTaKTa
CUHWIA N Hynesoli paboumnini npoBogHUK (HeNTpasb)
KOPWYHEBbLIN L da3HbI NnpoBoAHUK (da3za)
YKENTO-3€e/IEHbIN PE 3alNTHOE 3a3eM/ieHune
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4. NMporpaMmMupoBaHu e NyJZiIbTOB paauoynpasBJ/ieHusA

ONna AUCTaHUMOHHOMO yrnpaBneHus NpuBOAOM MCNONb3YTCA creayowme nynbTol AJTIIOTEX AT-1,
AT-1S, AT-4A, AT-4N, AT5/RT, AT5S/RT, AT-15, AT-15S.

1(a)

TN

1(a )\ | 2) :/;\ [ @
4()”/|' »M”) 3(v) O Ta
K460l 2(u)|\.@
3(v)
L
4 (r2) P2
[ c—) ALUTECH L ) [ ALUTECH l\’ M

MynbT AT-4A MynbT AT-4N MynbTbl AT-1,AT-15 MynbTbl AT-1S, AT15S

PUCyHOK 2 — BHewWwHW BNA NynbTOB paanoynpas/ieHns N Ha3Ha4YeHWe KHOMOK:
1 — KHonka BBepx; 2 — KHonka cton; 3 — KHonka BHKU3; 4 — KHOMKa nporpaMmmMmmpoBaHus.

HaJibHbIX NYJ/1IbTOB.

HyneBoﬁ KaHan Henb34 3anucaTb B NamMaTb npuBoaa. [pu onepauunax I'IOLI,'béMa/OI'IYCKaHVIﬂ
C HyNneBOro KaHana ynpasiaeHue npon3sognTca BCeMN npmBoaaMun, B NaMATb KOTOPbIX 3a-
MWCaHbl KaHaslbl A4aHHOIo0 NysbTa B PO/IJIETHOM peEXUMe.

f Pe)xum pa6oTbl HynesBoro kaHasa nynabtoB AT-15, AT-15S n gpyrmx MHOroka-

4.1 3anucb NepBOro nNyJsibTa paguoynpasB/ieHuna

BHMUMAHME! Npu 3anmcu B NnaMAaTb NpuMBOAa BTOPOro nysbTa paguoynpas/ieHus, u3
naMsaTM NnpuBoAa CTUPAIOTCS BCEe 3anuUcaHHble paHee NyNbTbl.

Kaxablii NynbT MOXET MMETb ABa peXunMa pa6OTbI:

e «lMowaroBbIM>» pexuM - MpUBOA YNPaBNAETCS OAHOW KHOMKOW MynbTa MO MpUHUKUNY
«OTKPbITb-CTOM-3aKPbITb».

e «PONNEeTHbIA» pEexXuM - NMpuUBOA YNpPaBAsAeTcs TPEMS KHOMKaMW MysbTa, KOTOpble OTBEYaloT
3a OTKpbITUE, 3aKPbITUE U OCTAHOBKY NMpMBOAA COOTBETCTBEHHO.

4.1.1 3anucb NepBOro nyJibta B «MNOowWaroBoM>» pexunme

e [oakniounuTe NporpaMMUpyeMbii MPUBOA K 3JIEKTPOCETU (A0 3TOro NpuBOA AONXKEH O6biTh
OTK/IIOYEH OT 3/1IeKTPOCETU). 3anucb MNyfbTa OCYLIECTBASETCS TONbKO B nepBble 10 cekyHAa nocne
BKJTIOYEHUNS NMPpUBOAA B CETh.

e HaxMmuTe 3 pasa KHOMKY «P2», Mocfe KaxXAoro HaxaTus MpO3BYYUT KPaTKOBPEMEHHbIM
3BYKOBOW CWrHas, 3aTeM HaXMWUTe KHOMKY, KoTopas 6yaeT oTBeyaTb 3a ynpasfieHWe NpuvBOAOM B
«IOLIaroBOM» pexXuMe, Npo3BYYUT 5 KOPOTKUX 3BYKOBbIX CUIHANOB M MPUBOA NPOU3BEAET KpaTKoe
pEBEPCUBHOE ABUXKEHMUE.

e 3anucb NepBoOro NysbTa B «MOLArOBOM» peXuMe 3aBeplueHa.

MpumMmeyuaHue: lNpy 3anNnCK NynbTa B «MOWArOBOM peXuMe» Ha KHOMKY «m», Aa/ibHEWWui nepe-
X04 B POSINETHbIN PEXMUM CTAHOBUTCA HEAOCTYMHbIM.

4.1.2 3anucb NepBOro nyJsibta B «pPOJUIETHOM>» peXume

e [oakniouuTe NporpaMMUpyeMblii MPUBOA K 3/IEKTPOCETU (A0 3TOro NpuBOA AO/KEH 6bITh
OTKJIIOUEH OT 3MEeKTPOoCeTU). 3anncb MNynbTa OCYLIECTBASETCS TOMbKO B nepBble 10 cekyHa nocne
BK/IIOYEHUS NMPMBOAA B CETb.

e HaxMuTe 2 pasa KHOMKY «P2», Mocfe KaxAoro HaxaTus MpO3BYYUT KPaTKOBPEMEHHbIM
3BYKOBOW CUIHas, 3aTeM HaXMUTe HEOBXOAUMYI0 ANA OTKPbITUS PONNETbl KHOMKY « A, MPO3BYYUT 5
KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUIHANIOB U MPMUBOA NPOM3BEAET KpaTKoe peBEPCMBHOE ABUXEHMUE.

e 3anucb MepBOro MnynbTa B <POJSUIETHOM®» peEXMMe 3aBeplueHa (KHOMKM Ha 3aKpbiTue Wu
OCTaHOBKY POJUIETHI MPUCBaNBAOTCA aBTOMATUYECKN).

e Ecnu nocne nporpaMMMpoBaHMsA MysibTa HamnpaBfieHWE ABWXEHUS POSIIETbI HE COOTBETCTBYET
TpebyeMoMy (Mpu HaxkaTUM KHOMKKM « A» pOJIJIETA OMYyCKaeTcs), TO Heo6X0AMMO yAanuTb NynbT U3
namatn npueBogda (cM. n.4.4) M 3aHOBO 3anporpaMMMpoBaTb €ro, HO MNpu MNpPOrpaMMMpOBaHUK
HaXXMMaTb yXe KHOMKY « ¥ >» BMECTO KHOMKN « A» (CM. BbILLe).
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4.2 NameHeHHne pexxuma paboTtbl nynbTa
B npuBoaax cepun AMO/R, AM1/R cyLleCTByeT BO3MOXHOCTb U3MeHeHUs pexunma paboTbl nynbTa.
4.2.1 NMNepexon U3 «NOLWAroBoro>» peXxuma paboTtbl Ny/ibTa B « POJIJIETHbIN»

e [1na nepexoda M3 «MNOLIAroBOro» pexumma nynbTa B «POJSIJIETHbIN» HaXMUTe 4 pasa KHOMKY
«P2», nocne HaxaTui NpO3BYYMT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CMIHana, 3ateM 1 pas HaXMuTe KHOMKY
yrnpaB/ieHnsl « A», MOCNEe 4ero MNpo3BYYMT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUIHana M NpuBOA4 NPOM3BELET
KpaTKoe peBepCUMBHOE ABMXEHME.

e [lepexoa M3 «MOLWAroBoro» pexnMma B «posJIETHbIN» 3aBepLUeH.

e Ecnu nocne nepexofa MysbTa B «POJUIETHLIA» PEXWM HanpaBleHWE ABWMXEHUS POSJIETblI He
COOTBETCTBYeT TpebyeMoMy (MpM HaXaTUM KHOMKWU <« A>» posisieTa OnyckaeTcs), TO HeobxoamMmo
CHayana nepeBecTM NynbT B pexuMm «nowaroso» (cM. n.4.2.2) v 3aHOBO NepeBecTM ero B
«POSINETHLIA» PEXWUM, HO MPU MPOrpaMMMPOBAHUM HaXMMaTb YXe KHOMKY «¥>» BMECTO KHOMKN « A>»
(cM. BbiWwe).

4.2.2 Nepexon U3 «POJIJIETHOro>» pexxmma paboTbl NynbTa B «NOLWAaroBbii»

e [1na nepexoda M3 <«POJSINIETHOrO» pexuma MynbTa B «MNOLAroBbIA» HaXMUTe 4 pas3a KHOMKY
«P2», nocne HaxaTuii NPo3BYYMT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUrHaNa, 3aTeM 1 pas HaXMUTE KHOMKY «m»,
nocnie 4yero NMpo3By4YMUT 3 KOPOTKUX 3BYKOBbIX CUTHasa M NpuBOA NpoOM3BeAET KpaTKoe peBepCUBHOE
ABUXEHNE.

e [lepexon VU3 «pPOJIJIETHOrO» PEXMMA B «MOLLIAroBbIN» 3aBEpPLUIEH.

e YrpaBneHWe NpMBOAOM B pEXMME <«MOWaroBo» 6yAeT OCyLecTBAATbCS C KHOMKW, KoTopas
NCMosib30Banacb Npu NpPorpaMMUpPOBaHUN MyNbTa B «POJIIETHOM» pPEXWME, UM C KHOMKK, KoTopas
NCrosib30oBanacb MNpuv MepBOM MPOrpaMMMPOBAHUM MNyJibTa B PEXMME <«MOLIArOBO®», €C/IU PEXUM
nysibTa HECKOJIbKO pa3 MeHSCS.

4.3 3anvucb AONOJIHUTEJIbHbIX NYJIbTOB

B npueogax cepnum AMO/R, AM1/R CyLeCcTBYET BO3MOXHOCTb YAA/IEHHOMN 3annucu A0NOSTHUTENbHbIX
NynbTOB. N8 3anncu BTOPOro 1 Nocieayowmnx nyabToB HE06Xo0AMMO HaXOANTCSA B HENOCPEACTBEH-
HOM 61M30CTN OT NpMBOAA, Ha KOTOPbI Bbl XOTUTE NponucaTb AONOMHUTENbHbLIA NynbT. Ob6palwaem
BHMMaHWE, YTO HOBble NMybTbl 6yAyT 3anncaHbl Ha BCe NPUEMHUKM B paanyce AeNCTBUSA, B KOTOPbIX
y>Xe nponucaH paHee nynbT. Ecnn Heob6xoanmo 3anumcaTb HOBbIA NyNbT TONIbKO Ha OAWH M3 NPUBOAOB,
ocTanbHble cnegyeTt obecTounTb.

4.3.1 3anucb AONOJIHUTEJIbHOIO NyJibTa B «MOWAaroBoM» pexuMme

e [1na 3anucu BTOPOro W MOCHEeAylWMX My/bTOB B «MOLIArOBOM» PEXUME HaXMWUTE Ha YXe
3anncaHHOM NysnbTe 3 pasa KHOMKY «P2», Mocne KaxAoro HaXXaTus MNpPOo3BYYUT KPaTKOBPEMEHHbIN
3BYKOBOW CUrHas, Jasiee, Ha HOBOM MyJfbTe, HaXMuTe 1 pas KHOMKy «P2», rnocne 4yero npo3ByuuT
KpaTKOBPEMEHHbIN 3BYKOBOW CUrHan, m 1 pa3 KHOMKy, KoTopas 6yaeT oTBe4yaTb 3a YynpaBsJfieHue
NPUBOZAOM B <«MOLIAroBoM» pexwume. locne 3Toro npos3ByYMT 5 KOPOTKUX 3BYKOBbIX CUIHANOB M
NpuBOA NPOU3BEAET KpaTKoe peBEPCUBHOE ABUXKEHUE.

e  3anucb AIOMNOJIHUTENBHOIO NybTa B «MOLWIAroBOM» pEXUMe 3aBepLLUeHa.

4.3.2 3anucb AOMNOJIHUTEJIbHOIO NyJibTa B «POJIZIETHOM>» peXXume

e [Ns 3anuMcu BTOPOro WM MOCIeaylLWMX MNyJbTOB B «POJIJIETHOM» PEXWME HaXMUTE Ha yxe
3aMMcaHHOM B <«POJIJIETHOM» pexXuWMe MynbTe 2 pasa KHOMKYy <«P2», Mnocine KaXAaoro HaxaTus
NMPO3BYUYMT KpaTKOBPEMEHHbI 3BYKOBOW CUrHan, ganee, Ha HOBOM My/ibTe, HaXMuTe 1 pa3s KHOMKY
«P2». locne 3Toro MNpo3By4YUT 5 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUIHANOB W MNpuBoA MNPou3BeAET KpaTKoe
peBEPCUBHOE ABMXKEHMUE.

e  3anucb AOMOMHUTENILHOIO NyJfibTa B «POJIJIETHOM» pPeXuMe 3aBeplleHa.
4.3.3 F'pynnupoBaHue yrnpaBJ/ieHUA HECKOJIbKUMU NPUBOAAMU HA OQHOM NyJibTe

Mpu gobasneHun BbinonHeHneM M. 4.3.2 HECKONbKUX MYyNbTOB Ha OAMH NyAbT 6yaeT NpomMcxoanTb
ynpasJsieHne C 3TOro O4HOro NysbTa rpynnon NpuBoAOB.

4.4 YpaneHue nynbToB

B npuBogax cepumn AMO/R, AM1/R npeaycMoTpeHa BO3MOXHOCTb YAaneHUs BCEX 3aruCaHHbIX B
namMsaTb NynbTOB, A9 3TOro Heob6xXx0AMMO yAanuTb M3 NaMaTM NpumBoaa M060M M3 3anMCaHHbIX UAK
«KJTOHMPOBAHHbIX» MYNbTOB.
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4.4.1 YpaneHue nynbTa, 3anporpaMMmMpoOBaHHOINO B «MOLWAaroBoOM>» pexume

e [lng yaaneHus nynbTa M3 NaMmsaTU NpUBOAA OTKAKOUMTE NPUBOA OT NUTAlOWEN CETU. BrknwouuTte
npuBo4 B ceTb (yAaneHue MnyJibTOB OCYLLUECTBASAETCA TO/bKO B nepBble 10 cek. nocne BKAKYEHUSN
npueoAa B CeTb).

. HaxxmMuTe nocnepoBatenbHO 3 pas3a KHOMKY «P2», 3aTteM 3 pasa 3anporpamMMMpPOBAHHYIO
KHOMKY YrpaBfieHUsa B <«MOLAaroBOM» peXxXuMe M CHOBa 3 pasa KHONKy «P2». lMocne kaxaoro
Ha)aTnsa NMpo3BYYUT KPAaTKOBPEMEHHbIN 3BYKOBOW CUIHasl, a Nocsie NocneaHero Ha)xxatusi npo3ByunT 3
KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUrHaNa 1 npueoa NpousBeaET KpaTKoOe peBeEPCUBHOE ABUXEHMUE.

e YpaaneHue Bcex NynbTOB U3 MamMsaTM NpUBOAA 3aBepLUEHO.

4.4.2 YpaneHue nysbTa, 3anporpaMMUpoOBaHHOIO B «pPOJIJZIETHOM>» peXxXxume

e [nda ynaneHumsa nynbTa M3 Nnamsatm NpyMBoAa OTKAOUMTE MPUBOA OT NUTaloWen cetu. Bkawunte
NnpuBOA B CeTb (yAaneHwne NysbTOB OCYLECTBASAETCHA TOAbKO B nepeble 10 ceKkyHA nocne BKAYEHUS
npueoaa B CeTb).

e HaxmMmute nocneposatenbHO 3 pasa KHOMKY «P2», 3aTeM 3 pa3a KHOMKY «m» W CHOBa 3 pasa
KHOMKY «P2». [locne Kaxaoro HaxaTus MNpO3BYYMT KPATKOBPEMEHHbI 3BYKOBOW CUrHan, a nocne
nocrnefHero Ha)katus Mpo3BYYUT 3 KOPOTKMX 3BYKOBbIX CUrHasna v Npusog npoumsBenét KpaTkoe
peBEpPCMBHOE ABUXEHME.

e YpaneHue Bcex NMynbTOB U3 NAaMATU NPMBOAA 3aBeEPLLEHO.

5. HacTporkKa KOHEeUYHbIX NOJZIOXKEeHUN

CTbIO OMyLEHHOM [10/I0XKEHNM.
lpnBeaeHHasi HWXXe Mnoc/e[40BaTe/IbHOCTb HAaCTPONKU KOHEYHbIX [MO0JI0XKEHUN AENCTBN-
Te/IbHa 4151 yCTaHOBKU MpnBOAa C rpaBoi n C JIEBOU CTOPOH.

HacTpolika KOHEYHbIX MOJIOXKEHWUI BbIMOSHAETCS C NMOMOLbI PeryMpoBOYHbIX BUHTOB 1 Ha rosos-
HoWM yacTu npueoaa (PucyHok 3). PSaoM C perysiMpoBOYHbIMW BUHTaMM eCcTb CTpenku 2 o6o3Havaro-
LMe HanpaB/eHNe BpalleHus Bana npueoda (He nyTaTb C HanpaB/eHUEM ABUXXEHUS MOJSIOTHa posie-
Tbi!). [OBOPOT COOTBETCTBYIOLLErO CTPESIKE PErysMpoBOYHOr0 BUHTA B HAMpaBfIEHUN «+>» yBeNNUn-
BAeT NPOAO/IXXUTENbHOCTb BpalLEHWS, MOBOPOT B HanNpaB/IEHUN «-» YMEHbLUAET MpPOAOC/IKUTENbHOCTb
BpalleHus.

HacTpotika BepxXHEero KOHe4YHOro ro10XeHUs

e  BkounTb NpUBOA Ha NoAbeM MONOTHA. MNpMBOA aBTOMATUUYECKN OTKIKUMTCA nocne cpabaTbl-
BaHMWS BbIK/HOYATENS BEPXHErO MOSIOXKEHMUS, HE AONYCTUTb NPU 3TOM ABUXEHWUS Kpasl MOJIOTHA CBbile
BEPXHEr0 KOHEYHOIrO MOJIOXKEHMUS.

e He oTnyckasa knaBuly BbiK/OYaTeNS, BpalleHWEM PEryaMpoBOYHOrO BMHTA B HanpaB/IEHUK
«+», no6UTbCA AOCTUXEHUS NMOSIOTHOM BEPXHErO0 KOHEYHOIO MOTOXEHUS.

HacTpotika HUXHEr0 KOHEYHOIr0 MOJI0XKEHMUS :

e  BkIOUNTBH NPMBOA Ha OMyCKaHWe MoJIOTHA M BpalleHNEM COOTBETCTBYHOLLEro peryJnpoBoYHOro
BMHTa B HanpaB/ieHUM «-» [OBUTbCA OCTAHOBKW MOJSIOTHA HE AOCTUrast UM HUXHEro KOHEYHOro MoJsio-
XEHUS.

e [poao/XWUTb ONYCKaHME MOSOTHA M BpaALLEHUEM PErYIMPOBOYHOIO BUHTA B HAMpaBleHUN «+>»
A06UTLCS AOCTUXKEHMS MOJIOTHOM HUXXHEro KOHEYHOro MOJIOXKEHUS.

ij B Hauane HaCTpOI;IKM KOHEYHbIX MOJIOXKEHMI [10/I0THO POJIZIETBI A4OJIXKHO 6bITb B 10JIHO-

MNMocne HaCTPOMKWM KOHEYHbIX MOJOXEHWU HYXXHO NMpou3BecTu NpobHbI nyck u ybeamtbca B npa-
BW/IbHOCTU YCT@HOBKM WMX HACTPOMKW. Ecnn HacTpomka KOHEYHbIX MOSIOXKEHWA HeBepHa, NMOBTOPWUTb
HaCTpPOMKY.

2

<« >
®<' ’@ PucyHoOK 3. HacTpoiika KOHEYHbIX MOMOXEHMUIA
.
1

HacTpoiika KOHEYHbIX MOJI0XXEHUE BbIMNOJIHSIETCS K/THOYOM M3 KOMIJIEKTA puBoAa.
SANPEWAETCA! Ucnonb3oBaHMe ANA HACTPOMKU KOHEUYHbIX MOJIOXKEHUW 3JieK-
TPUYECKOro MHCTpyMeHTa!
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6. dkcnnyartaums

SANPELWAETCA! NpuBoa He npeaHa3sHa4YeH AN UCNOJIb30BaHUA nuuaMmu (BKIIO-
yas geter) C NOHMXKEHHbIMU (PU3NYECKMMMU, YYBCTBEHHbIMMU WJIM YMCTBEHHbIMMU
A CMNOCOBGHOCTAMM WJIN NMPU OTCYTCTBUM Y HUX XKU3HEHHOIO ONbiTa WM 3HAHUW, €eCnun
OHM HEe HaAXOoAATCA NOA KOHTPOJIEM WJIN HE NMPOMHCTPYKTUMpPOBaHbl 06 ncnosib3oBa-
HuM Nnpnbopa NMLOM, OTBETCTBEHHbIM 3a UX 6€30MNacCHOCTb.
et A0/KHbI HaxoanTbCs 104 KOHTPOJIEM B3POC/bIX AJ151 HEAOMYLUEHNS UIPbl C U3AETTNEM U €0
3/1eMeHTaMu yrnpasieHUs.
He pgonyckate nonagaHne Baarv Ha 3/1€KTPOrpuBoOA.
lpn nposegeHnn pabot (MOHTaX, PEMOHT, O06C/Iy)XUBAHNE, YNCTKA, MOVKA OKOH U T.Il.) OTKJIIO-
YNUTE S/IEKTPONUTaHNE N3AETUNS.

3AMPELWAETCSA! ucnonbsoBatb NpUBOA C NOBPEXXAEHHOW M30oNALUMEeN LWHypa nu-
/ f 5 TaHuA.

lpn noBpexaeHnun LWHypa nMTaHnss ero 3ameHy, Bo u3bexaHue oracHOCTH, AOJIKEH pou3Bo-
ANTb U3roTOBUTEIb, CEPBUCHAS C/1yx6a vin aHaiorn4Hbli KBaanduunpoBaHHbIN MepCoHall.
lMepea npunBeaeHnem npmBoaa B ABUMXEHUE ybeauTeCb B TOM, YTO MOCTOPOHHMNE [PEAMETbI U
J0AN He HaxodsiTcs B 30HE ABWMXEHUS poJisieTbl. Habnwgante 3a ABWMXeHMEM posiieTtbl. He
A0nycKanTe JK4€EM K posisieTaM 40 UX MNOJIHOro 3aKkpbiTus. He rnpukacanTecb K ABUMXKYLUMMCS 4acTsIM
DOJINIETHI.
B ciyyae BO3HUKHOBEHMS BOMPOCOB M0 paboTe u3Aesns, KOTOpbiX HET B UHCTPYKLUMN, HEOOXO-
ANMO 06paTUTLCS B CEPBUCHYIO C/TYXKOY Min MOCTaBLUUKY.
BHUMAHME! MexaHM3M aBapuiMHOro py4Horo ynpaBJieHusi NpUBOAA He npegHa-
A 3HaueH ANA 4acToro UCrnoJib30BaHUA, TaKk KaK MMeeT OrpaHUYeHHbIA pecypc pa-
60TblI.
lpn ncyeHoBEHNUN Harpsi>KeHUs, BbIMOIHEHUU PEMOHTHbIX paboT u T.M. MeXaHW3M MO3BOJISIET Bbli-
MOJIHNUTb OTKPbLITUE U 3aKPbITUE POJISIETbI BPYYHYIO.
BHMUMAHME! NMpun mcnosb30BaHUMM MeXaHM3Ma aBapuMHOro py4yHoro ynpasJieHusi
A npuMBOA A0/HKEH 6biTb OTKJ/IIOUYEH OT 3JIEKTPUUYECKOMN ceTu.
BHUMAHMUE! MNpu o6Hapy>xeHun HEeUCNnpaBHOCTU ob6paTutecb B CEpPBUCHYHO
cnyxxby.

7. XpaHeHue, TPAHCNOPTUPOBKA U YTUIU3aLUs

XpaHeHne nsgenmsa A0AXHO OCYLLEeCTBMSATbCS B YNaKOBaHHOM BUAE B 3aKPbITbIX CYXMX NMOMELLEHU-
Aax. Henb3s gonyckaTb BO3AENCTBMS aTMOCHEPHbIX 0CaAKOB, MPSAMbIX COSTHEYHbIX Jy4en.
Cpok xpaHeHus — 3 roga C AaTbl U3roTOBNEHUS.
TpaHCNOPTUPOBKA MOXET OCYLLUECTBASATbCA BCEMW BMAAMM KPbITOr0O Ha3eMHOro TpaHcnopTa C MuC-
KJIIOYEHNEM YAAPOB M MepeMeLLeHNA BHYTPU TPAHCNOPTHOIO CpeacTsa.
YTunusaums BbINOSHSAETCA B COOTBETCTBMM C HOPMaTWMBHbLIMKM WM MpPaBOBbIMWM akTaMu Mo
nepepaboTtke u yTunmMsauum, AencTeylomne B CTpaHe notpebutensa. Uspenne He copep-
XXWUT AparoueHHbIX MeTassIoB M BewecTB, NpeacTaBAsSoWMX OMNacHOCTb ANS XWU3HW, 340-
pOBbS IIOAEN U OKPYXKaloLWEN cpeabl.

I
A YnakoBka fAO/IKHa YTUIM3UPOBATLCS B COOTBETCTBUM C AEHCTBYIOLMM HOPMaMM.

8. FlapaHTMiHbIEe 06sa3aTenbCcTBa

1. lMpopasey rapaHTMpyeTt paboToCNOCOBHOCTL M34enus nNpu coboaeHMN NpaBua ero aKcnayarta-
LMW 1 NPU BbINOSIHEHMWN MOHTaxa msaenunst OpraHusaunen, ynoaHoMo4YeHHon MNpoaaBLoMm.

2. B TeyeHuMe rapaHTUIAHOIO CpOKa HEUMCNPABHOCTUN, BO3HMKLUME NO BMHE M3rotoButens wam ynon-
HOMo4YeHHoM lMpoaasuoM OpraHmMsaumn, OCYLLECTB/ISBLUEN MOHTaX M34enns, YCTPaHAKTCS COTPYAHMU-
KaMun CepBUCHON cny>x6bl AaHHOW OpraHusauun.

3. MNapaHT1sa Ha u3genue He pacnpocTpaHsaeTcs B Clyyasx:

e  HapyLeHWs NpaBu/l MOHTaXa M 3KCNJyaTauum usnenus;

e  MOHTaxa, HaCTPOWMKMW, PEMOHTA, NEepeyCcTaHOBKM WUAW Nepenenku usnenus nuuamm, He ynos-
HOMOYeHHbIMMK [1poaaBLOM;

e MOBpeXAEeHWN N3[enns, Bbi3BaHHbIX HeCTabunbHOM paboTolr nNMuTalrLen 3N1eKTPOCETU UK He-
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COOTBETCTBMEM MapaMeTpoB 3/1IEKTPOCETU 3HAUYEHUAM, YCTAHOB/IEHHbIM NPOU3BOAUTENEM;

e  [EeiCTBMS HenpeoaosiMMON cunbl (Moxapbl, yAapbl MOSHWIA, HAaBOAHEHWUS, 3eMJIETPSCEHUS U
apyrme ctTuxmimHbole 6eacrteuns);

e  BO3HWMKHOBEHWUS HeucnpasHocTeh u gedektoB, 06ycnoBieHHbIX HepaboToCNOCOHBHOCTLIO pos-
NETHbIX CUCTEM.

. He MOJIHOCTbIO 3aMnoJIHEHHbIX noJen n.8,9,10 AaHHOro pyKoBOACTBaA.

MpuMmeuyaHme: 3aMeHeHHble N0 rapaHTUM AeTann CTaHOBSTCS COOCTBEHHOCTbIO CEPBUCHOMN CNYyX-
6bl OpraHusaummn, oCyLEeCcTBSBLUIEN MOHTaX U34enuns.

4. FapaHTMNHbBIN CPOK COCTaBNsaeT 3 roga M UCYNCASETCS € AaTbl MOHTaXa

9. laHHbIe 06 nzpgenun

3anonHAeTCa B MOMEHT U3rOTOB/IEHUSA POSNISIETHLIX CUCTEM.

Mopenb

AaHHbIE C OTUKETKN N3agenunsa

3aB0OACKOW HOMEP U AaTa U3roToB/IeHUS
OaHHbIE C 3TUKETKN N3aenus

CeefneHusa o 3akasuumke (notpeburtene)

HauMeHoBaHWe, agpec n TenedoH 3akasdunka (notpebutens)

CBefeHMda 0 nocTaBlMKe (MOHTaXHOM opraHm3aumn)

HanMeHoBaHue, agpec un TenedoH noctasLlmka (MOHTaXHOM OpraHu3auumn)
10. CBMAaeTenbCTBO O MOHTAXXe U HaCTpoMukKe

M3pgenve CMOHTMPOBAHO M HAaCTPOEHO B COOTBETCTBMU C YCTaHOBJ/IEHHbIMU Tpe6OBaHVIFIMM n npu-
3HAHO rogHbIM ANg 3KCnayaTaunun.

[JaTta MoHTaxa

uncno, mMecsu, roa

Moanncb NMua OTBETCTBEHHOrO 3@ MOHTax

noanuce, MM pacwmndposka noanmcu

Moanuch NMua NpUHSABLUEro MOHTaX (3aka3uuk)

noanucb pacwudpoBka noanmcu

PykoBoACTBO MO 3KcnyaTauum, AOKYMEHTbI O MOATBEPXAEHUM COOTBETCTBUSA (cepTudmka-
Tbl/Aeknapaumun) n apyryto nHdopMaumio 0 NpoayKTe Bbl MOXETE HaWTK Ha caiTe - www.alutech-
group.com

CpenaHo B Kutae
Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.
N3rotoBuTtennb: HUHIBO AOWS MEXAHWUK 3HA SNEKTPOHUK TEXHONOOXW KO., NTA.
168 LU3HIYAH POAL, IYOTO, Y>K3HbXAW, HUHTBO, KUTAN, 315202

UmnopTtep B Pecny6nuke benapycb/YNoOJIHOMOYEHHbIN NpeacTaBUTEsSIb U3roTOBUTENA:

000 «AntTex NHkopnopenTen»,
220075, benapycb, MnHckas obnactb, MMHCKNIA panioH, C33 «MuHck», yn. Cenmukoro 10-301

Ten. +375 (17) 299 61 11, 299 60 76 -
&B PONNETHBIE CUCTEMBI —
yn. Cenunukoro, 10-301

220075, Pecnybnuka Benapycb, r. MnHck
Ten. +375 (17) 345 82 82
dakc +375 (17) 299 61 11

www.alutech-group.com
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BEDIENUNGSANLEITUNG

der elektronischer Einsteckantrieb der ALUTECH

Serien AMO/R, AM1/R

1. Allgemeine Daten

ROLLER SHUTTER SYSTEMS

Der Elektroantrieb ist fir die Automatisierung des Rollsystemes (Rollladen) bestimmt. Er besteht aus einem

Asynchronmotor des Kondensatortyps mit einem Thermoschutz, der Bremse, dem Reduktor, einem Endschalter
und Steuereinheit mit eingebautem Funkempfanger. Sie werden zusammen mit Oktogonalwellen angewendet.

2. Technische Charakteristika

A\

Tabelle 1. Technische Daten der Antriebserien AMO/R, AMO/RD, AM1/R

Die angegebenen technischen Charakteristika beziehen sich auf eine AuRentemperatur
von 20°C (x£5°C) und Netzspannung von 230V/50Hz.

Parameter
Dreh- Wellen- Maximale GrolRe der ver- . . . N
Model moment, | drehzahl, | Wellendreh- | Oktogonal brauchleis- Gewicht, Breite,| Lange,
N-m U/min zahl welle tung, kg mm mm
Watt

AMO0/06-28R 6 28 36 1,54 40 564
AMO/10-17R 10 17 40 121 1,54 40 564
AMO/10-17RD 10 17 17 1,41 40 483
AM1/10-15R 10 15 112 2,21 71,5 590
AM1/20-15R 20 15 60 145 2,38 71,5 590
AM1/30-15R 30 15 22 70%* 191 2,67 71,5 620
AM1/40-15R 40 15 198 2,85 71,5 620
AM1/50-12R 50 12 205 2,93 71,5 620

* fur den Einbau einer Welle werden ein Adapter und Ubergangsstiick benoétigt, die separat zu

erwerben sind

Tabelle 2. Technische Daten der Antriebserien AMO/R, AMO/RD, AM1/R

Parameter Wert
Versorgungsspannung, V 230 (£10%)
Netzfrequenz, Hz 50
Maximale Dauerbetriebszeit, min 4
Betriebsmodus S2
Die Betriebsfrequenz des Radios, MHz 433,92
Radiocode dynamisch
Die maximale Anzahl der aufnehmbaren Funkfernsteuergerate 20
Thermoschutz, °C 140
IP- Schutzart IP 44
Schutzklasse |
Die Lange des Anschlusskabels, m 2
Anzahl der Kabeladern 3
Kabelquerschnitt, mm2 0,75
Arbeitstemperaturbereich, °C -20 ... +50

3. Montage

Empfohlene Reihenfolge der Montage (s. auch den Veranschaulichungsteil).

A\

Die Prozesse der Montage, des Anschlie3ens und der Inbetriebnahme sollen von qualifizierten
Fachkraften nach den landesspezifischen Sicherheitsstandards und Normen erfolgen.

Bewahren Sie diese Bedienungsanleitung fur die ganze Nutzungsdauer des Produkts auf.

Die angegeben Anweisungen sind eine Empfehlung, da die Einbausituationen des Antriebs und
seiner Komponenten individuell sind. Die Aufgabe des Monteurs besteht darin eine passende Losung

zu finden.

Der Rollladen soll unbeschadigt und fir die Automatisierung durch einen ausgewahlten Elektroan-
trieb geeignet sein. Der Rollladenbehang soll sich frei und reibungslos in den Laufschienen bewegen.
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Die Einbaustelle des Antriebs muss frei zuganglich sein. Vor dem Montagebeginn sollen alle unné-
tigen Gegenstdnde und Hindernisse entfernt werden (Kabel, Draht, Seile u. &.) und die nicht benutz-
te Gerate ausgeschaltet sein.

Die Lange der Verbindungsmaterialien (Schrauben, Nagel u. &a.) soll so gewahlt werden, dass sie
nach der Montage den Antriebskérper nicht berthren, den Einbau des Antriebs und die Betétigung
des Nothandschalters nicht stéren.

Antriebssteuerung soll sichtbar an dem Rollladen platziert werden, auf einem Sicherheitsabstand
von beweglichen Teilen, auf der Hohe nicht weniger als 1,5m.

ACHTUNG! Das elektrische Netz muss eine Erdung haben. Der Bereich des elekt-
rischen Netzes, an den der Antrieb montiert wird, muss mit einer Schutzeinrich-
tung nach den landesspezifischen Sicherheitsstandards und Normen ausgestattet
sein. Die Entfernung zwischen den Klemmen darf nicht kleiner als 3 mm sein.
Bei der Anwendung des Antriebs im Freien missen die elektrischen Kabel in daflr geeigneten
Rohren verlegt werden.
ACHTUNG! Der parallele Anschluss von mehreren Antrieben an einen Schalter ist
nicht zulassig. Der Anschluss mehrerer Schalter zu einem Antrieb ist auch nicht
A zulassig. Der Schalter muss das Blockieren der Simultaneinschaltung der Gegen-
rotation der Antriebswelle enthalten.
ACHTUNG! Bei der Montage und der weiteren Ausnutzung sollen die Schaltein-
richtungen in die Festverdrahtung eingebaut werden.
Bei Kabelschaden soll ein Fachmann vom Hersteller oder Servicedienst oder entsprechende Fach-
krafte das Kabel ersetzen.
Das Stromkabel muss bei der Montage nach unten gerichtet sein. Die Kabellaufrichtung muss
nach unten gerichteten sein, mit der Absicht das Kondenswasser vom Antrieb abzuleiten.

ACHTUNG! Bei der Montage ist es verboten, den Antrieb in die Welle einzuham-
mern, zu bohren und die Schrauben den ganzen Rohrkdérper des Antriebs entlang

A hineinzudrehen. Die Lange der Verbindungsmaterialien (Schrauben, Nagel u. &a.)
soll so gewahlt werden, dass sie nach der Montage den Antriebskorper nicht be-
rihren, den Einbau des Antriebs und die Betatigung des Nothandschalters nicht
storen.

Zur Sicherheitsleistung mussen alle Anweisungen befolgt werden. Eine falsche Montage kann zu
Verletzungen und Sachbeschadigungen fuhren.
Veranderungen der Konstruktion oder zweckentfremde Verwendung sind nicht zulassig.

230V/50Hz

Bild 1. Elektrische Anschliisse

Tabelle 3. Bezeichnung der elektrischen Anschlisse

Stromanschluss_kabelfarbe Kontaktbezeichnung Funktion
des Antriebs

blau N Nullleiter (Nullpunkt)

braun L Drehrichtung Phase

Grun-gelb PE Erdung
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4. Programmierung der Funk-Handsender

Fur Fernbedienung eines Antriebs werden folgende Funk-Handsender ALUTECH eingesetzt: AT-1,
AT-1S, AT-4A, AT-4N, AT5/RT, AT5S/RT, AT-15, AT-15S.

1(a)~ g
1@ = SN
n 2(o) A
|| | " || 3(v) O 1(A)/O
4 (p2) )/' ) 3(9) M
N A 40| Z(D)|\.@
[\@ 46 .
— ALUTECH L J ALUTECH l
Handsender AT-4A Handsender AT-4N Handsender Handsender AT-1S, AT15S
AT-1, AT-15

Bild 2. Funk-Handsender und Tastenzuweisung:
1 — AUF-Taste; 2 — STOP-Taste; 3 — AB-Taste; 4 — Programmierung-Taste.

Funktionsweise des Null-Kanals bei den Funk-Handsendern AT-15, AT-15S und
A andere Mehrkanalemitter.
Der Null-Kanal ist in den Antriebsspeicher nicht eintragbar. Beim Offnen bzw. SchlieRen
mit dem Null-Kanal erfolgt die Steuerung von allen Antrieben, in deren Speicher die Ka-
nale des bestehenden Handsenders in dem Rollladenmodus eingetragen sind.

4.1 Programmierung des ersten Funk-Handsenders

ACHTUNG! Bei der Programmierung des zweiten Funk-Handsenders werden alle
fruher programmierten Handsender aus dem Speicher geldscht.

Jeder Handsender verfligt uber zwei Betriebsarten:

e Einzelschrittbetrieb — der Antrieb wird mit einer Taste nach dem ,,AUF-STOP-AB“ Prinzip
gesteuert.

e Rollladenbetrieb — der Antrieb wird mit drei Tasten gesteuert, die fir AUF-und AB-
Bewegung und Stoppen des Antriebs zustandig sind.

4.1.1 Programmierung des ersten Handsenders im Einzelschrittbetrieb

e Schalten Sie den programmierenden Antrieb an (bisher muss der Antrieb abgeschaltet sein).
Der Antrieb wird in ersten 10 Sek. nach dem Anschalten programmiert.

e Betéatigen Sie die Taste «P2» dreimal. Nach jeder Betatigung ist ein kurzer Signalton zu
hdren. Danach betatigen Sie die Taste, die fur die Steuerung im Einzelschrittbetrieb zustandig ist.
Funf kurze Signalténe sind zu héren, und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

e Die Programmierung des ersten Handsenders im Einzelschrittbetrieb ist beendet.

Anmerkung: Wenn die Programmierung des Handsenders im Einzelschrittbetrieb auf die Taste
«m» erfolgt, ist die anschlieRende Umschaltung in den Rollladenbetrieb nicht méglich.

4.1.2 Programmierung des ersten Handsenders im Rollladenbetrieb

e Schalten Sie den programmierenden Antrieb an (bisher muss der Antrieb abgeschaltet sein).
Der Antrieb wird in ersten 10 Sek. nach dem Anschalten programmiert.

e Betéatigen Sie die Taste «P2» zweimal. Nach jeder Betatigung ist ein kurzer Signalton zu
hdren. Danach betétigen Sie die « A»- Taste, die Rollladen aufmacht. Funf kurze Signalténe sind zu
hoéren, und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

e Die Programmierung des ersten Handsenders im Rollladenbetrieb ist beendet (die Tasten, die
Rollladen zumachen und stoppen, werden automatisch eingestellt)

e Falls nach der Programmierung stimmt die Bewegung des Rollladens mit der vorgegebenen
Richtung nicht tberein (bei Betatigung der ,,A“-Taste senkt der Rollladen ab), muss der Handsender
aus dem Speicher des Antriebs geldscht werden (s. P. 4.4) und neu programmiert werden, aber statt
der ,A“-Taste ist bei der Programmierung die ,V¥“-Taste zu betétigen (siehe oben).
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4.2. Umschalten der Betriebsarten

Antriebe der Serien AMO/R, AM1/R bieten eine Méglichkeit an, die Betriebsarten des Handsenders
umzuschalten.

4.2.1 Umschalten vom Einzelschrittbetrieb in den Rollladenbetrieb

¢ Um vom Einzelschrittbetrieb in den Rollladenbetrieb umzuschalten, betétigen Sie die Taste
«P2» viermal. Nach den Betatigungen sind drei kurze Signalténe zu héren . Danach betéatigen Sie
die «A»- Taste einmal. Drei kurze Signaltdne sind zu hdéren, und der Antrieb macht eine kurze
Umkehrbewegung.

e Das Umschalten von dem Einzelschrittbetrieb in den Rollladenbetrieb ist beendet.

e Falls nach dem Umschalten in den Rollladenbetrieb Ubereinstimmt die Bewegung des
Rollladens mit der vorgegebenen Richtung nicht (Rollladen senkt ab wenn die ,,A“-Taste betéatigt
wird), ist der Handsender erstens in den Einzelschrittbetrieb umzuschalten (s. 4.2.2). Danach wird
der Handsender in den Rollladenbetrieb umgeschaltet aber statt der ,A“-Taste ist bei der
Programmierung die ,, ¥ “-Taste zu betatigen (o0.a.)

4.2.2 Umschalten vom Rollladenbetrieb in den Einzelschrittbetrieb

¢ Um vom Rollladenbetrieb des Handsenders in den Einzelschrittbetrieb umzuschalten,
betatigen Sie die Taste «P2» viermal. Nach den Betatigungen sind drei kurze Signalténe zu héren .
Danach betéatigen Sie die Taste «m» einmal. Danach sind drei kurze Signalténe zu héren und der
Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

¢ Das Umschalten vom Rollladenbetrieb in den Einzelschrittbetrieb ist beendet.

e Der Antrieb wird im Einzelschrittbetrieb entweder mit der Taste, die bei der Programmierung
im Rollladenbetrieb gebraucht wurde oder mit der Taste, die bei der ersten Programmierung im
Einzelschrittbetrieb gebraucht wurde, falls die Betriebsart des Handsenders mehrmals umgeschaltet
wurde, gesteuert.

4.3. Einlernen der zusatzlichen Handsender

e Antriebe der Serien AMO/R, AM1/R bieten eine Mdglichkeit an, die Funkcodierung des funktio-
nierenden Handsenders zu kopieren. Um den zweiten und die weiteren Handsender einzulernen,
muss man sich in unmittelbarer Nahe vom Antrieb befinden, an dem Sie einen zusatzlichen Hand-
sender anmelden wollen. Geben Sie Acht darauf, dass die neuen Handsender an allen Empféngern in
der Reichweite eingelernt werden, an denen der funktionierende Handsender schon friuher angemel-
det worden ist. Wenn der neue Handsender nur an einem Antrieb einzulernen ist, sind die anderen
Antriebe stromlos zu machen.

4.3.1. Einlernen des zusatzlichen Handsenders im Einzelschrittbetrieb

e Um den zweiten und die weiteren Handsender im Einzelschrittbetrieb einzulernen, betéatigen
Sie dreimal die Taste ,,P2“ auf dem schon programmierten Handsender. Nach jeder Betatigung ist
ein kurzer Signalton zu hoéren . Dann betatigen Sie einmal die Taste ,P2“ auf dem neuen
Handsender. Ein kurzer Signalton ist zu hdren, und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.
Betatigen Sie einmal die Taste, die fur die Steuerung des Antriebs im Einzelschrittbetrieb zustandig
sein wird. Danach sind funf kurze Signaltdne zu hoéren und der Antrieb macht eine kurze
Umkehrbewegung.

. Das Einlernen des zuséatzlichen Handsenders im Einzelschrittbetrieb ist beendet.

4.3.2. Einlernen des zusatzlichen Handsenders im Rollladenbetrieb

¢ Um den zweiten und die weiteren Handsender im Rollladenbetrieb einzulernen, betéatigen Sie
zweimal die Taste ,P2*“ auf dem schon im Rollladenbetrieb programmierten Handsender. Nach jeder
Betatigung ist ein kurzer Signalton zu héren . Dann betéatigen Sie einmal die Taste ,,P2“ auf dem
neuen Handsender. Danach sind funf kurze Signalténe zu hdéren und der Antrieb macht eine kurze
Umkehrbewegung.

e Das Einlernen des zusétzlichen Handsenders im Rollladenbetrieb ist beendet.

4.3.3 Steuerung von mehreren Antrieben mit einem Handsender

e Beim Kopieren mehrerer unterschiedlichen Handsender auf einen Handsender, indem es P.
4.3.2 erfullt wird, wird die Gruppe von Antrieben mit diesem Handsender gleichzeitig gesteuert
werden.
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4.4 Loschen von Handsendern

Es gibt eine Moglichkeit, alle programmierten Handsender aus dem Speicher der Antriebe der Se-
rien AMO/R, AM1/R zu loéschen, dazu brauchen Sie, jegliche programmierte oder ,geklonte* Hand-
sender aus dem Speicher zu I6schen.

4.4.1 L6schen des im Einzelschrittbetrieb programmieten Handsenders

¢ Um den Handsender aus dem Speicher zu I6schen, schalten Sie den Antrieb ab. Schalten Sie
den Antrieb an (Handsender werden in den ersten 10 Sek. nach dem Anschalten geldscht).

e Betétigen Sie die «P2»-Taste dreimal nacheinander. Danach betatigen Sie dreimal die Taste,
die fur Steuerung im Einzelschrittbetrieb zustandig ist. Und wieder dreimal die «P2»-Taste. Nach
jeder Betatigung ist ein kurzer Signalton zu héren. Nach der letzten Betétigung sind drei kurze
Signalténe zu héren und der Antrieb macht eine kurze Umkehrbewegung.

e Das Loschen aller Handsender aus dem Speicher ist beendet.

4.4.2 L6schen des im Rollladenbetrieb programmieten Handsenders

e Um den Handsender aus dem Speicher zu I6schen, schalten Sie den Antrieb ab. Schalten Sie
den Antrieb an (Handsender werden in den ersten 10 Sek. nach dem Anschalten geldscht).

e Betatigen Sie dreimal nacheinander die «P2x»-Taste. Danach dreimal die «m»-Taste und
wieder dreimal die «P2»-Taste. Nach jeder Betéatigung ist ein kurzer Signalton zu héren. Nach der
letzten Betatigung sind drei kurze Signaltone zu héren und der Antrieb macht eine kurze
Umkehrbewegung.

e Das Léschen aller Handsender aus dem Speicher ist beendet.

5. Einstellung der Endlagen

Am Einstellungsanfang der Endlagen soll der Rollladenbehang komplett heruntergelassen
{ H ‘_\ sein.
Die angegebene Reihenfolge der Endlageeinstellung ist fir den Antriebseinbau rechts
oder links vorgesehen.

Die Endlageeinstellung erfolgt mit Hilfe von den Nachstellschrauben 1 im Vorderteil des Antriebs
(Bild 3). Neben den Nachstellschrauben gibt es Zeiger 2, welche die Umdrehungsrichtung der An-
triebswelle markieren (verwechseln Sie diese nicht mit der Drehrichtung des Rollladenbehangs!).
Das Drehen der dem Zeiger entsprechenden Schraube in die Richtung «+» vergro3ert die Drehlauf-
zeit, das Drehen in die Richtung «-» verkirzt die Drehlaufzeit.

Einstellung der oberen Endlage:

e Den Rollladenbehang hochfahren. Der Antrieb schaltet automatisch aus, nachdem der obere
Endschalter anspringt, der Rollladenbehang darf dabei nicht bis zur oberen Endlage fahren.

e Indem Sie die Schaltertaste driicken, drehen Sie die Nachstellschraube in die Richtung «-+»
bis der Rollladenbehang die obere Endlage erreicht.

Einstellung der unteren Endlage:
e Den Rollladenbehang herunterfahren und durch das Drehen der entsprechenden Nachstell-
schraube in die Richtung «-» das Erreichen an die untere Endlage des Rollladenbehangs einstellen.

e Den Rollladenbehang weiter herunterfahren und durch das Drehen der Nachstellschraube in
die Richtung «+» das Erreichen des Rollladenbehangs die untere Endlage einstellen.

Nach der Endlageneinstellung ist ein Testlauf zu machen und die Richtigkeit der Einstellung zu

prufen. Wenn die Endlageeinstellung nicht korrekt ist, ist die Einstellung zu wiederholen.
2

<« >
Q)’ J@ Bild 3. Endlageeinstellung
-
1

Die Endlageeinstellung wird mit dem Schlissel aus dem Antriebssatz gemacht.
Es ist verboten fur die Endlageeinstellung elektrisches Werkzeug zu benutzen!
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6. Betrieb

Das Produkt kann von Personen mit eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder mit mangelnder Erfahrung und/oder

A mangelndem Wissen nur dann verwendet werden, wenn sie durch eine fur ihre
Sicherheit zustdndige Person beaufsichtigt werden oder in die sichere
Verwendung des Produkts eingewiesen wurden.

Kinder durfen nicht mit Steuergeréaten spielen.
Man muss das Eindringen von Feuchtigkeit vermeiden.

Bei der Arbeitsdurchfiihrung (Montage, Reparatur, Wartung, Reinigung, Fensterputzen usw.) muss
Elektroversorgung des Produkts abgeschaltet werden.

A Es ist verboten den Antrieb mit defekter Isolierung des Netzkabels zu benutzen!

Bei Kabelschaden soll ein Fachmann vom Hersteller oder Servicedienst oder entsprechende Fach-
kréfte das Kabel ersetzen.

Vor der Ingangsetzung des Antriebs uUberzeugen Sie sich, dass sich keine Fremdkérper und keine
Personen in der Zone des Rollladenbehangs befinden. Beobachten Sie die Bewegung des Rollladens.
Lassen Sie keine Personen zum Rollladen bis dieser volistandig geschossen ist. Fassen Sie den
fahrenden Rollladen oder seine bewegliche Teile nicht an.

Bei den Fragen, die in der Betriebsanleitung nicht dargelegt sind, wenden Sie sich bitte an Ser-
vicedienst oder Hersteller.

ACHTUNG! Die Nothandbetatigung des Antriebs ist nicht fur den haufigen Einsatz
bestimmt, denn sie hat eine begrenzte Betriebsdauer.

Bei Stromausfall, Reparaturarbeiten usw. hilft das Mechanismus den Rollladen manuell auf-oder
zu zumachen.
f ACHTUNG! Beim Einsatz der Nothandbetatigung muss der Antrieb abgeschaltet
sein.
ACHTUNG! Im Falle eines Defekts wenden Sie sich bitte an Servicedienst.

7. Lagerung, Transport und Entsorgung

Lagerung eines Produktes erfolgt in verpackter Form in einem geschlossenen und trockenen
Raum. Die Einwirkung der Niederschlage und Sonnenstrahlen ist nicht zuléssig. Aufbewahrungsfrist
betragt 3 Jahre vom Herstellungsdatum. Transport erfolgt mit allen Landverkehrsmitteln geschlos-
senen Typs, dabei sind Schlage und Verschiebung innerhalb des Transportes nicht gestattet.

E Entsorgung erfolgt gemar den aktuellen Ordnungsvorschriften und Rechtsakten der Ver-

arbeitung und Entsorgung im Land des Verbrauchers. Das Produkt enthélt keine Wertstof-
_— fe sowie keine lebens-, gesundheit- und umweltgefahrdende Stoffe.

A Die Verpackung soll ordnungsgemal nach den aktuellen Normen verwertet werden.

8. Gewahrleistungsverpflichtung

1. Der Verkaufer garantiert die Arbeitsfahigkeit des Produktes bei der Einhaltung der Betriebsvor-
schriften und bei der Montage von der vom Verkéaufer bevollmachtigter Firma.

2. Alle Defekte, die wéhrend der Garantiedauer auf Herstellungs- oder Montagefehler zurtckzu-
fahren sind, werden vom Kundendienst der vom Verkaufer bevollméchtigenden Firma, die die Mon-
tage ausgefiuhrt hat, behoben.

3. Produktgarantie gilt nicht bei:

e VerstoRRen gegen Montagen- und Betriebsvorschriften;

e Montage, Einstellung, Reparatur, Neueinstellung oder Umbau des Produktes von den nicht
vom Hersteller bevollmachtigten Personen;

e Produktbeschadigung durch nicht stabile Stromversorgung oder kein Ubereinstimmen der
Stromnetzparameter mit den von dem Hersteller vorgegeben Werten;

e Hohere Gewalt (Feuer, Blitzschlag, Hochwasser, Erdbeben und andere Umweltkatastrophen);

e Defektentstehung durch Funktionsunfahigkeit des Rollladensystems;
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e nicht vollstadndig ausgefillten Feldern von Punkten 8,9,10 der gegebenen Betriebsanleitung.
Anmerkung: Die im Garantiefall ersetzten Teile sind Firmenbesitz des beauftragten Serviceun-
ternehmens.

4. Garantiezeit betragt und zahlt von

9. Produktinformation
Es wird bei der Fertigung von Rollladen ausgefullt.

Modell

Daten des Produktetikettes
Herstellungsnummer und Herstellungsdatum

Daten des Produktetikettes
Information Uber Besteller (Benutzer)

Bezeichnung, Anschrift und Telefon des Bestellers (des Benutzers)

Information Uber den Hersteller (Montage-Firma)

Bezeichnung, Anschrift und Telefon des Herstellers (der Montage-Firma)

10. Montagen- und Installationsbestatigung

Das Produkt ist laut aktuellen Anforderungen moniert, eingestellt und betriebsgeeignet.

Montagen-Datum

TT,MM,J33J
Unterschrift des Verantwortlichen fur die Mon-
tage Unterschrift, Stempel Unterschriftwiedergabe
Unterschrift der Verantwortlichen fur die Mon-
tagannahme (BESte”er) Unterschrift Unterschriftwiedergabe

Die Betriebsanleitung und weitere Informationen finden Sie hier: www.alutech-group.com

Made in China
Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.

Hersteller: 168 Shangguan Road, Luotuo, Ningbo, China, 315202

Alutech Systems s.r.o.,

348 02, Czech Republic, Bor u Tachova, CTPark Bor,
Bevollmachtigter Vertreter in EU Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128,

phone/ fax: + 420 374 6340 01

e-mail: info@cz.alutech-group.com

Hiermit erklart ALUTECH, dass sich

dieser Einsteckantrieb in

Ubereinstimmung mit den ALUTEC H
grundlegenden Anforderungen und
den anderen relevanten Vorschriften ROLLER SHUTTER SYSTEMS

o!er Rich;linie_ 2914/3?/EU b_efindet. Selizkogostr., 10-301
Eine Konformitatserklarung ist unter 220075 Minsk, Republik Belarus

der Internetad_resse ) Tel. +375 (17) 299 61 11
www.alute.ch/declaration verflgbar. Fax +375 (17) 299 60 76

c € www.alutech-group.com
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NOTICE

Moteurs électriques tubulaires séries ALUTECH

AMO/R, AM1/R ROLLER SHUTTER SYSTEMS

1. Informations générales et descriptions

Les moteurs électriques sont congus pour I'automatisation des volets roulants. lls sont composés
d’'un moteur asynchrone a condensateur avec protection thermique, d’'un frein, d’'un réducteur et
d’interrupteurs mécaniques de fin de course et de bloc de commande avec le radiorécepteur incorporé.
Les motorisations s’installent dans des tubes octogonaux.

2. Caractéristiques techniques

é Les caractéristiques techniques présentées s’appliquent a une température de
I'ambiance de 20 °C (x5 °C) et une alimentation électrique de 230V/50Hz.

Tableau 1. Caractéristiques techniques des moteurs des séries AMO/R, AMO/RD, AM1/R

Parameétres
R Fréquer?ce Nor_nbre Dimension Conspmma _
Modéeles Couple, |de rotation | maximum d tion Poids, | Largeur, | Longueur,
. es tubes | ,,. .
Nm du tut?e, de rotations octo d’énergie, Kg mm mm
tr/min du tube w

AMO0O/06-28R 6 28 36 1,54 40 564
AMO/10-17R 10 17 40 121 1,54 40 564
AMO0/10-17RD 10 17 17 1,41 40 483
AM1/10-15R 10 15 112 2,21 71,5 590
AM1/20-15R 20 15 60 145 2,38 71,5 590
AM1/30-15R 30 15 22 70* 191 2,67 71,5 620
AM1/40-15R 40 15 198 2,85 71,5 620
AM1/50-12R 50 12 205 2,93 71,5 620

*pour leur installation dans les tubes de 70mm kit d’adaptateur et de raccord conique est acheté
séparément.

Tableau 2. Caractéristiques techniques générales des moteurs des séries AMO/R, AMO/RD,
AM1/R

Parametre Valeur
Tension d’alimentation, V 230 (£10%)
Fréguence du réseau, Hz 50
Durée maximale de fonctionnement sans interruption, min 4
Mode de fonctionnement S2
Protection thermique, °C 140
Fréqguence de fonctionnement de la radiocommande, MHz 433,92
Code de la radiocommande dynamique
Nombre de panneaux de radiocommande enregistrés, 20
pieces
Indice de protection 1P44
Classe de protection |
Longueur du cable d’alimentation, m 2
Nombre de fils dans le cable 3
Section des fils du cable, mm=2 0,75
Limites des températures de fonctionnement, °C -20 ... +50

3. Montage

L'installation doit se conformer aux exigences suivantes, et ¢ de la maniéere indiquée dans la
partie illustrative du manuel.
Conserver ce manuel pendant toute la durée d’exploitation du produit.
Le volet roulant doit étre en bon état et adapté a I'automatisation, le tablier du volet doit
se mouvoir librement et sans obstacles dans les coulisses.
Le libre acces doit étre assuré au point du montage du moteur.
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Lors d’une installation du moteur a une hauteur supérieure a 2,5m, tous les éléments mobiles
doivent étre protégés contre la chute de corps étrangers.

Avant le début du montage, tous les éléments inutiles doivent étre retirés (cables, fils, cordes
etc.) et les équipements non-utilisés - débranchés.

Le dispositif de commande du moteur doit étre placé dans les limites de visibilité du volet, a
distance de sécurité des parties mobiles, a une hauteur d’au moins de 1,5m.

ATTENTION! Le réseau électrique doit étre équipé de la protection a la terre. La
partie du réseau €électrique sur laquelle le moteur est branché doit étre équipé
d’un dispositif de protection. La distance entre les bornes dans I'interrupteur ne
doit pas étre inférieure a 3mm.

ATTENTION! 1l est interdit de brancher en paralléle plusieurs moteurs a
I'interrupteur monocanal. 1l est interdit de brancher plusieurs interrupteurs a
un seul moteur. L’interrupteur doit étre dotée du blocage des commandes
simultanées de rotation dans les directions opposées du tube du moteur.

En cas de l'utilisation du moteur en extérieur, les cables électriques doivent étre placés dans des
gaines de protection.

ATTENTION! Lors de l'installation et le fonctionnement ultérieur des moyens de
débranchement doivent étre intégrés dans le cablage fixe.

Si le cable est endommagé, son changement doit étre effectué par le Fabricant, le service-client
ou par d’autres spécialistes qualifiés pour éviter le risque.

Lors du montage, le cable d’alimentation doit étre orienté vers le bas ou bien I'ensemble de la
course du céable doit former une boucle orientée vers le bas dans le but d’éviter I'’écoulement de la
condensation (eau) sur le moteur.

ATTENTION! Lors du montage il est interdit de marteler le moteur dans I'arbre,
de percer et de visser des vis dans I'arbre sur toute la longueur du corps du
moteur.

La longueur des pieces métalliques (vis, rivets etc.) doit étre choisie de facon a ce gu’elles ne
contactent pas le corps du moteur, ne génent pas ni montage du moteur ni utilisation de la
commande manuelle de secours.

Par mesure de sécurité il est nécessaire de suivre toutes les instructions. Un montage incorrect
du moteur peut entrainer des blessures ou des dommages matériels. Les modifications non-
autorisées du produit aussi que son utilisation inappropriée sont interdites.

Ces instructions doivent étre impérativement considérées en tant qu’exemple dans la mesure ou
le lieu d’installation du moteur et de ses composants peut étre différente. La tache de l'installateur
consiste a choisir la solution la plus adaptée.

230V/50Hz

Schéma 1. Branchements électriques

Tableau 3. Désignation des branchements électriques

Couleur du fil du cable Désignation du Usage
d’alimentation du moteur contact
bleu N Conducteur neutre (neutre)
brun L phase sens de rotation
jaune-vert PE protection par mise a la terre
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4. Programmation des télécommandes

Il existe un certain nombre de télécommandes ALUTECH: AT-1, AT-1S, AT-4A, AT-4N, AT5/RT,
AT5S/RT, AT-15, AT-15S.

1(a) e
1@ =l 2@ 1@ g [
"Tl U_l."/” ] L2e 3(v) O 10 —@
4 (P2) 11 (—J) 1 3 () | 1-3(v) E\Z_/ 4(r2) " . 2(0) |\.@
—
3(w)
[\'@ 4(P2)\;,‘2
[ —) ALUTECH ALUTECH l .
Télécommande Télécommande Télécommandes Commandes radio centrales
AT-4A AT-4N AT-1,AT-15 AT-1S, AT15S

Schéma 2. L’aspect extérieur des télécommandes et la fonction des boutons :
1 - Bouton en haut; 2 - Bouton stop; 3 - Bouton en bas; 4 - Bouton de programmation.

Mode de fonctionnement du canal 0 des télécommandes AT-15, AT-15S et
A d'autres émetteurs multicanaux.
Le canal O ne peut pas étre enregistré dans la mémoire du moteur. Lors des opérations
de levée/baisse a I'aide du canal 0, le contrdle est effectué sur tous les moteurs dans la
mémoire desquels les canaux de cette télécommandes sont enregistrés en mode de
volet.

4.1 Enregistrement de la premiére télécommande

ATTENTION! En cas d'enregistrement dans la mémoire du moteur de la
A deuxieme télécommande, toutes les télécommandes enregistrées
précédemment sont effacées de la mémoire du moteur.
Chaque télécommande peut avoir deux modes de fonctionnement :

¢ Mode «pas a pas> - la gestion du moteur se réalise par un seul bouton de la télécommande
selon le principe «ouvrir-stop-fermer».

e Mode de «volet» - la gestion du moteur se réalise par trois boutons de la télécommande qui
sont responsables de I'ouverture, de la fermeture et du stoppage du moteur.

4.1.1 Enregistrement de la premiére télécommande en mode «pas a pas>»

e Brancher le moteur a programmer au réseau électrique (avant cela le moteur doit étre
débranché du réseau électrique). L'enregistrement de la télécommande ne se réalise que pendant
les premiéres 10 secondes apres le branchement du moteur au réseau.

e Presser le bouton «P2» 3 fois, aprés chaque pression un signal phonique de courte durée
devrait apparaitre, choisir et presser ensuite le bouton de la télécommande qui va gérer le moteur
en mode «pas a pas», vous allez entendre 5 signaux phoniques de courte durée et le moteur
produira un bref mouvement réversible.

e L'enregistrement de la premiére télécommande en mode «pas a pas» est terminé.

Note: Lors de I'enregistrement de la télécommande en mode «pas a pas» sur le bouton «m», le
passage suivant au mode «volet» ne sera pas possible.

4.1.2 Enregistrement de la premiére télécommande en mode de «volet>

e Brancher le moteur a programmer au réseau électrique (avant cela le moteur doit étre
débranché du réseau électrique). L'enregistrement de la télécommande ne se réalise que pendant
les premiéres 10 secondes apres le branchement du moteur au réseau.

e Presser le bouton «P2» 2 fois, aprés chaque pression un signal phonique de courte durée
devrait apparaitre , presser ensuite le bouton « A» responsable pour I'ouverture du volet, vous allez
entendre 5 signaux phoniques de courte durée et le moteur produira un bref mouvement réversible.

e L'enregistrement de la premiere télécommande en mode de «volet» est terminé (les boutons
de fermeture et de stoppage du volet se sont attribués automatiquement).

e Si apres la programmation du volet la direction de mouvement du volet ne correspond pas a
la direction demandée (en cas de la pression sur le bouton «A» le volet va en bas), il est
indispensable de supprimer la télécommande de la mémoire du moteur (voir p.4.4) et la
reprogrammer, mais au cours de la programmation il faut appuyer le bouton «¥» au lieu du bouton
« A» (voir ci-dessus).
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4.2 Changement du mode de fonctionnement de la télécommande

Dans les moteurs de la série AMO/R, AM1/R il existe la possibilité de changer le mode de
fonctionnement de la télécommande.

4.2.1 Passage du mode de fonctionnement de la télécommande «pas a pas» au mode
de «volet>»

e Pour le passage de la télécommande du mode «pas a pas» au mode de «volet» presser le
bouton «P2» 4 fois, apres chaque pression 3 signaux phoniques de courte durée devraient
apparaitre, presser ensuite 1 fois le bouton «A», aprés quoi vous allez entendre 3 signaux
phoniques de courte durée et le moteur produira un bref mouvement réversible.

e Le passage du mode de fonctionnement «pas a pas» au mode de «volet» est terminé.

e Si apres le passage de la télécommande au mode de «volet» la direction de mouvement du
volet ne correspond pas a la direction demandée (en cas de la pression sur le bouton «A» le volet
va en bas), il est d'abord indispensable de faire passer télécommande au mode «pas a pas» (voir
p.4.2.2) et le faire passer de nouveau au mode de «volet», mais au cours de programmation il faut
appuyer le bouton «¥» au lieu du bouton « A» (voir ci-dessus).

4.2.2 Passage du mode de fonctionnement de la télécommande de «volet>» au mode
«pas a pas»

e Pour le passage de la télécommande du mode «volet» au mode «pas a pas» appuyer 4 fois le
bouton «P2», aprés les pressions vous allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée, presser
ensuite 1 fois le bouton «m», aprés quoi vous allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée et
le moteur produira un bref mouvement réversible.

¢ Le passage du mode de fonctionnement «de volet» au mode «pas a pas» est terminé.

e La gestion du moteur en mode «pas a pas» se réalisera a l'aide du bouton qui a été utilisé
pendant la programmation de la télécommande en mode de «volet», soit a I'aide du bouton qui a

été utilisé pendant la premiére programmation de la télécommande en mode «pas a pas», si le
mode de la télécommande a été modifié plusieurs fois.

4.3 «Clonage> des télécommandes.

Dans les moteurs de la série AMO/R, AM1/R il existe la possibilité de «cloner» la télécommande
qui est déja enregistrée. Pour enregistrer la deuxieme, la troisieme télécommande et ainsi de suite,
il faut étre non loin du moteur sur lequel on a I'envie d’enregistrer la nouvelle télécommande. Faites
attention que les nouvelles télécommandes seront enregistrées sur toutes les commandes radio ou
la premiére télécommande avait été enregistrée. Si lI'on a I'envie d’enregistrer la nouvelle
télécommande que sur 1 moteur, il faut couper le courant pour les autre moteurs.

4.3.1 «Clonage> de la télécommande en mode «pas a pas»

e Pour enregistrer la deuxieme, la troisieme télécommande et ainsi de suite, en mode «pas a
pas» appuyer 3 fois le bouton «P2» de la télécommande déja enregistrée, aprés chaque pression un
signal acoustique de courte durée doit s'entendre, ensuite appuyer 1 fois le bouton «P2 de la
nouvelle télécommande, aprés quoi on doit entendre un signal acoustique de courte durée , et
appuyer 1 fois le bouton qui sera responsable de la gestion du moteur en mode «pas a pas». Apres
cela vous allez entendre 5 signaux phoniques de courte durée et le moteur produira un bref
mouvement réversible.

e Le clonage de la télécommande en mode «pas a pas» est terminé.

4.3.2 Clonage de la télécommande en mode de «volet>»

e Pour enregistrer la deuxiéme, la troisieme télécommande et ainsi de suite en mode de
«volet» appuyer 2 fois le bouton «P2» de la télécommande déja enregistrée en mode de «volet»,
apres chaque pression un signal acoustique de courte durée doit s'entendre, appuyer ensuite 1 fois
le bouton «P2», de la nouvelle télécommande. Aprés cela vous allez entendre 5 signaux phoniques
de courte durée.

e Le clonage de la télécommande en mode de «volet» est terminé.

4.3.3. La gestion des plusieurs moteurs d’une seule télécommande

Lors du clonage de la nouvelle télécommande suivant le p.4.3.2 il y a la possibilité de gérer
plusieurs moteurs de cette télécommande.
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4.4 Elimination des télécommandes

Dans les moteurs de la série AMO/R, AM1/R on a prévu la possibilité de supprimer toutes les
télécommandes enregistrées dans la mémoire. Pour faire cela il faut supprimer de la mémoire du
moteur toutes les télécommandes enregistrées ou «clonées».

4.4.1 Elimination de la télécommande programmeée en mode «pas a pas>»

e  Pour supprimer la télécommande de la mémoire du moteur débrancher le moteur du réseau
électrique. Brancher le moteur au réseau électrique (I'élimination des télécommandes ne se réalise
que pendant 10 premiéres secondes apres le branchement du moteur au réseau).

e Presser successivement 3 fois le bouton «P2», presser ensuite 3 fois le bouton de la
télécommande programmée en mode «pas a pas» et encore le bouton «P2» 3 fois. Aprés chaque
pression un signal phonique de courte durée devrait apparaitre et aprés une pression finale vous
allez entendre 3 signaux phoniques de courte durée et le moteur produira un bref mouvement
réversible.

e L'élimination de toutes les télécommandes de la mémoire du moteur est terminée.

4.4.2 Elimination de la télécommande programmeée en mode de «volet»

e  Pour supprimer la télécommande de la mémoire du moteur débrancher d’abord le moteur du
réseau électrique. Brancher le moteur au réseau (I'élimination des télécommandes ne se réalise que
pendant 10 premieres secondes apres le branchement du moteur au réseau).

e Presser successivement 3 fois le bouton «P2», presser ensuite 3 fois le bouton «m» et encore
3 fois le bouton «P2». Aprés chaque pression un signal phonique de courte durée devrait apparaitre
et apres une pression finale vous allez entendre 3 courts signaux phoniques et le moteur produira un
bref mouvement réversible.

e L'élimination de toutes les télécommandes de la mémoire du moteur est terminée.

5. Réglages des positions de fin de course

Au début du réglage des positions de fin de course, le tablier du volet doit étre
A entierement en position descendue.
Cette procédure de réglage des positions de fin de course est valable pour I'installation
du moteur des cbtés droit et gauche.

Le réglage des positions de fin de course s’effectue a l'aide des vis de réglage 1 sur la téte du
moteur (Schéma 3). A coté des vis de régulation se trouvent des fleches 2 indiquant le sens de
rotation de I'arbre du moteur (ne pas confondre avec le sens de déplacement du tablier du volet!).
Le tournant de la vis de réglage correspondant a la fleche dans le sens «+» augmente la durée de
rotation, le desserrage dans le sens «-» diminue la durée de rotation.

Réglage de la position de fin de course haute:

e Activer le moteur pour lever le tablier. Le moteur s’arrétera automatiquement apres
I’activation de l'interrupteur de position haute, le tablier du volet dans ce cas ne doit pas étre
soulevé a la position de limite de course haute.

e Sans relacher le contacteur d’interrupteur, par le tournant de la vis de réglage dans le sens
«+>», faire atteindre par tablier la position de fin de course haute.

Réglage de la position de fin de course basse:

e Activer le moteur pour baisser le tablier et par le tournant de la vis de réglage correspondant
dans le sens «-» aller jusqu’a I'arrét du tablier jusqu’a ce qu’il atteigne la position finale de position
basse.

e Continuer la descente du tablier et par tournant de la vis de réglage dans le sens «+» faire
atteindre au tablier la position finale de course basse.

Apres le réglage des positions finales de course, il faut procéder a un essai et s’assurer de leurs

bons réglages. Si le réglage des positions de fin de course n’est pas correct, refaire le réglage.
2

<>
{

@{ /@ Schéma 3. Réglage des positions finales de course
,

1
f Le réglage des positions finales de course s’effectue a l'aide d’'une clé dans le kit du

moteur.
Il est interdit d’utiliser un outil électrique pour le réglage des positions finales
de course!
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6. Exploitation

leurs capacités physiques, sensorielles ou mentales, ni par des personnes ne

: Le produit ne doit pas étre utilisé par des personnes ne jouissant pas de toutes
disposant pas de suffisamment d’expérience et de connaissances.

Ne pas laisser aux enfants jouer avec les dispositifs de commande. Placer les dispositifs de
commande dans des zones non accessibles pour les enfants.

Avant de mettre en marche la motorisation, s’assurer qu’aucun corps étranger ni aucune
personne ne se trouvent dans la zone de déplacement du volet. Surveiller le fonctionnement du
volet. Ne laisser personne s’approcher des volets avant leur fermeture compléte.

Ne pas laisser a I'humidité pénétrer dans le moteur.

Lors des travaux (installation, réparation, entretien, nettoyage, lavage de fenétres, etc.)
débrancher I'alimentation du produit.

Ne toucher jamais un volet en cours de travail ou des parties mobiles.

En cas d’altération du cable d’alimentation, son remplacement doit étre réalisé par un spécialiste
du fabricant ou par un service client.

A Il est interdit d’utiliser le moteur avec une isolation du cable altérée.

Si des questions sur le fonctionnement du produit ne figurent pas dans la notice, il est nécessaire
de s’adresser au service clients. Adressez-vous au fournisseur (vendeur, agent de montage) pour
obtenir des informations sur le service clients.

ATTENTION! Le mécanisme de commande de secours manuelle du moteur n’est
pas concu pour une utilisation fréquente car il a une capacité de fonctionnement
limitée.
En cas d’absence d’alimentation ou lors de travaux de réparation etc., le mécanisme permet
d’ouvrir et de fermer le volet manuellement.

ATTENTION! Lors de [l'utilisation du mécanisme de commande de secours
manuelle, le moteur doit étre débranché du réseau électrique.
ATTENTION! Lorsqu’un défaut est détecté, contacter le service client.

7. Stockage, transportation et utilisation

Le produit doit étre stocké en emballage dans des salles séches et fermées. On ne peut pas
permettre I'influence des précipitations atmosphériques et des rayons directs du soleil. La durée du
stockage est 3 ans de la date de production. La transportation peut étre réalisée par tous les
véhicules terrestres couverts en évitant les battements et les déplacements en dedans du véhicule.

Le recyclage est effectué en conformité des actes législatifs et réglementaires du
recyclage du pays du consommateur.

Le produit ne contient pas de métaux précieux et de substances dangereux pour
la vie et la santé des gens et I’environnement.

L’emballage doit étre recyclé conformément aux normes.

>

8. Obligations de garantie

1. Le vendeur garantit le bon fonctionnement du produit au cas d’observation de ses regles
d’utilisation et du montage du produit par une Entreprise validé par le Vendeur.

2. Lors de la période de garantie, les défauts liés a la fabrication ou de I’'Entreprise validée par le
Vendeur qui a réalisé le montage du produit, sont réparés par les employés du service clients de
cette Entreprise.

3. La garantie du produit ne s’applique pas dans les cas suivants:

< Non respect des regles du mode d’emploi du produit;

< de montage, réglage, travaux, réinstallation ou modification du produit par des personnes et
entreprises non-validées par le Vendeur;

e d’endommagements du produit provoqués par une alimentation électrique instable ou par un
défaut de correspondance des parameétres du réseau électrique avec les valeurs fixées par le
fabricant;
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e des conséquences de la force majeure (incendie, foudre, inondation, séisme et autres
catastrophes naturelles)

< des endommagements par le Consommateur ou pas des tiers de la structure du produit;

e d'apparition de défauts due a I'absence d’'une maintenance technique prévue et d’'un contrble
du produit;

e pas terminé champs de points de 8,9,10 des instructions données.

Remarque: les piéces changées en vertu de la garantie deviennent la propriété du service clients
ayant effectué le montage du produit.

4. La période de garantie de fonctionnement est de et prend fin a
compter du

9. Détails du produit
Modéle

Données de I'étiquette du produit

Numéro d’usine et date de fabrication

Données de I'étiquette du produit
Renseignements (informations) sur le client (consommateur)

nom, adresse et téléphone du client (consommateur)

Renseignements sur le fournisseur (entreprise de montage)

nom, adresse et téléphone du fournisseur (organisme de montage)

10. Certificat de montage et de réglage

Le produit a été installé et réglé conformément aux exigences fixées et est reconnu exploitable.

Date du montage _ i _
jour, mois, annee

Signature de la personne responsable du montage

Signature, tampon signature en lettres

Signature de la personne ayant accepté le montage
(client)

Signature signature en toutes lettres

La notice et d'autres informations sur les produits peuvent étre retrouvés sur le site —
www.alutech-group.com

Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.

Produit par: 168 Shangguan Road, Luotuo, Ningbo, China, 315202

Alutech Systems s.r.o.,
348 02, Czech Republic, Bor u Tachova, CTPark Bor,
Représentant autorisé en UE: Nova Hospoda 19, D5-EXIT 128,
phone/ fax: + 420 374 6340 01
e-mail: info@cz.alutech-group.com
Le Groupe ALUTECH déclare que ce
moteur est conforme aux exigences
essentielles et aux autres conditions A LU T E C H
pertinentes de la Directve ROLLER SHUTTER SYSTEMS
2014/53/UE. La Déclaration de
conformité est disponible sur le site 10-301, rue Selitskovo

Internet www.alute.ch/declaration 220075, Minsk, Biélorussie
Tél. +375 (17) 345 82 82

Fax +375 (17) 299 61 11
www.alutech-group.com
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IHCTPYKUIA 3 EKCNNTYATALII

EnekTponpuBoAM BHYTPilWHbOBaNbHI cepii A LU T E C H

ROLLER SHUTTER SYSTEMS

AMO/R, AM1/R

1. 3aranbHi NO0JZ1I0>XXEHHSA Ta ONUC

EnekTponpuBia Nnpu3HayeHui 4ns asToMaTtusauii poneTHMx cuctem (poner).

Cknapaerbcs 3 aCMHXPOHHOIO ABUINyHa KOHAEHCATOPHOro TUNy 3 TepMOBUMUKAYeEM, rasbMma, peayKropa,
MeXaHiYHNX BUMMKAUIB KiHLEBUX MOOXeEHb Ta 610Ky ynpasBniHHSA 3 BOyAOBaHWMM pagionpuiiMademM. 3acTo-

COBYIOTbCA pa3oM 3 OKTOMroHaJibHMMU BalaMu.

2. TexHi4YHi XapakKTepuCcTUKn

A

HaBeseHi TeXHIYHI XapaKTepPUCTUKN CTOCYIOTbCSI TEMIEPATypu HaBKOJIULLIHbOIO CEPEAOD-
Buwa 20 °C (x5 °C) i Hanpyru xuBneHHs1 230B/50Iy.

Tabnuusa 1. TexHiyHi xapakTepucTnku npusoais cepii AMO/R, AMO/RD, AM1/R

MapameTpun
s - - 1 S s =
31| 88 255 | o8 g g . | E O
) I °©fn 83 @ E>0 g ¥ o o
Mogeni 3= [ Zao 898 S%& © T s
£2 | 219 ¢Sk 285 53 5 3 | ¥
2o g 8 gd EG L E 6 @ s o
¥ = Th P S8 oc 3 o
AMO/06-28R 6 28 36 1,54 40 564
AMO/10-17R 10 17 40 121 1,54 40 564
AMO/10-17RD 10 17 17 1,41 40 483
AM1/10-15R 10 15 112 2,21 71,5 590
AM1/20-15R 20 15 60 145 2,38 71,5 590
AM1/30-15R 30 15 22 70* 191 2,67 71,5 620
AM1/40-15R 40 15 198 2,85 71,5 620
AM1/50-12R 50 12 205 2,93 71,5 620

* 3a YMOBM BMKOPUCTaAHHA Habopy aganTepa Ta nepexigHuKa, Lo KynyeTbCs OKPeMO.

Tabnuua 2. 3aranbHi TEXHIYHI XapaKTepucTnku npmeoais cepii AMO/R, AMO/RD, AM1/R

MapameTp 3Hau4YeHHSA
Hanpyra xunsneHHs, B 230 (£10%)
YacTtoTta mepexi, 'y 50
MakcuManbHui 6esnepepBHUiA Yac poboTu, XB. 4
Pexxnm pobotn S2
Poboya yacrtoTa pagioynpasiiHHsa, MY 433,92
Koa paaioynpasniHHS AnHaMivyHum
MakcuManbHa KifbKiCTb 3anuUcyBaHUX MynbTiB 20
pajdioynpasfiiHHA, WT.
TepMozaxuct, °C 140
CTyniHb 3aXMUCTYy Kopnyca 1P44
Knac 3axucry I
JoBxunHa Kabento XMBNEHHS, M 2
KinbKictb npoBoaie kabesnto 3
Mepepi3 npoBoais kabento, MM? 0,75
Jiana3oH pobounx Temnepatyp, °C -20 ... +50

3. MoHTaXx i nigKNo4YeHHA

MoOHTaXx BMKOHATW BiAMNOBIAHO C HMXYe3a3Ha4YeHUX BUMOT i B NOpSAKY 3a3HAauYeHOMY B intocTpauin-

Hi YaCTMHW KepiBHMUTBA.

A\

30

MOoHTaX, MigK/It0YEHHS], MyCK B €KCr/lyaTalito NnoBUHHI BUKOHYBAaTUCST KBaJlighikoBaHUMM rep-
COHaJsIOM pErioHy, A€ 3AiMCHIETLCS BCTAHOB/IEHHS.
36epiraniTe Lo iIHCTPYKLUIO yrpoaoBX yCbOro TEPMIHY eKcrsyartauii Bupoby.




HaBeaeHi iHCTpyKUii cnig po3rnisigatv SiK rpukaad, OCKiJIbKW MiCLie€ BCTaHOBJ/IEHHS r1puBoAy i Horo
KOMIOHEHTIB MOXE BiApPIi3HATUCS. 3aBAaHHS MOHTaXXHUKa BMbpatu HanbisibLl NPpMAHSITHE PillE€HHS.

Ponera nosuHHa 6yTn B CripaBHOMYy CTaHi Ta rnpmuaatHa A/1 aBToMatu3lauii BubpaHum enekTpornpu-
BOAOM, r0OJIOTHO POJIETN MOBUHHO Bi/IbHO Ta 6€3repeLikogHO pyXaTucsl y340BXX MO0 HarpsMHUX LUN-
Hax.

lMoBnHeH 6yTn 3abe3zrnedyeHnii BiibHWUHI AOCTYN 40 MiCLsi BCTAHOB/IEHHS ripuBoay. [lepesg rnoyaTtkom
MOHTaxKy 3 pobou4oi 30HU ciig BUyYUTH BCi HEMNOTPI6HI npeametu (kabesni, npoBoaAu, MOTY3KH TOLLO)
Ta BUMKHYTH 06/1aAHaHHS, 1O HE BUKOPUCTOBYETLCS.

LOBXNHY KpIinuibHUX e1eEMEHTIB (rBUHTIB, 3aKJ/1EMOK TOL0) BubupaniTe 1aK, wob BOHU Mic/is BCTa-
HOBJIEHHSI HE TOPKaJINCsl Kopryca rpuBoAay, HE 3aBaxkasn MOHTaxXy npuBoAay i BUKOPUCTaHHIO aBapiii-
HOro py4YHoOro KepyBaHHSs.

TpuCTpiti KepyBaHHs NMPpUBOAOM MOBUHEH pPO3TallOBYyBaTUCS B MeXax BUAUMOCTI poseTu, Ha b6e3-
MeYHir BigCTaHi Big pyXoMux 4acTuH, Ha BUCOTi HE MeHLUE HiX 1,5 m.

YBArA! EnekTtpuuHa Mepe)a noBuHHa 6ytn o6nagHaHa 3aXMCHMM 3a3€MJIEHHAM.
AinfiHKa eNeKTPUYHOI MepeXxi, A0 AKOI NiAKJIYAaETbCA NpuBia, NOBMHHA 6yTm
o6bs1apHaHa NMpPUCTPOEM 3axUCTy BiANOBIAHO A0 HOPMATMBHO-NMPABOBMUX aKTIB Yy
AAHOMY perioHi. BiacrtaHb Mi>k kKJileMaMu B NpPUCTPOi BUMKHEHHSI HE MEHLU HiX
3 MM.

Y pasi BukopucraHHs npuBoAy 30BHI (Ha By/nLUi) enekTpuyHi Kabeni noBuHHI 6yTu rpoBeAEH| B
crneyiasbHUX 3axXUCHUX KOXXyXxax.

YBATIA! He nonycka€erbCA napasnesibHO NigKAIO4YaTU KiNlbKa nNpuBOAiB A0 OA4HOKa-
HasbHOro BUMMKa4va. He gonyckaerbca nigkoyYaTy KiJibka BUMMKaYiB 4O OAHOro
npuBoAay. BUuMukau noBuHeH 6yTM i3 6J10KyBaHHAAIM OQHOYACHOIro yBiMKHEHHS Npo-
TUIeXXHUX HanpaMKIB o6epTaHHA Bana npusoay.
YBATA! Mg yac MOHTaXXy Ta noAanbLUOi eKcnayartauii 3acobun ans BUMKHEHHS no-
BUHHI 6yTn B6yaoOBaHi B cTauliOHapHy NPOBOAKY.

Y pa3si nowKoAXEHHS LWHYPa XWUBJIEHHS HMOro 3amiHy A1 YHUKHEHHSI Hebe3rneku rnoBUHEH 34iKc-
HOBaTn BUPOBHMK, cepBicHa cily>x6a abo aHasloriyHni KBaaigikoBaHmi nepcoHar.

Kabesnb xunBiaeHHs Mnig 4ac MOHTaxy rMoBUHEH 6yTu CcripssMoOBaHuii BHMU3 abo mMae 6yTu 3agaHo Xijg
kabeno 3 YyTBOPEHHSIM MET/, CrPsIMOBaHOI BHM3, AJ1S1 YHEMOX/INBAEHHS MNOTPAarasHHS KOHAeHcaTy
(BoAn) Ha rnpuBig.

YBATA! Nig yac MoHTaxxy 3abopoHeHO 3abuBaTu npuBia y Ban, cBepa/JiMTv Ta
BrBMHUYYBaTU NBUHTU Yy BaJl NoO BCiii AOBXXUHi kopnyca (Tpy6u) npuBoay. [loBxu-
HY MeTanoBupobiB (rBMHTIB, 3aK/IeNOK TOLWO) CJlig BUbMpatn Takum YMHOM, W06
nicns BCTaHOBJ/IEHHA BOHU HE TOPKAJIUCA eNleKTPponpuBoay, He 3aBakasiu MOHTa-
)KY ABUIF'YHa Ta BUKOPUCTAaHHIO Py4YyHOro aBapiiiHoro nigiiomy.
s 6e3snekn HeOb6Xi4HO AOTPUMYBAaTH BCiX BKaA3iBOK. HernpaBubHWI MOHTaX rpuBOA4Y MOXE Crpuyim-
HUTU TpaBMu Jiroger abo MoLKOAXEHHS MalHa.

He fonyckaeTbcsi BHECEHHSI HECAHKLIOHOBaHUX 3MiH Yy BMpi6 abo BUKOPUCTAHHA He 3a lNpU3Ha4YeH-
HAM.

230V/50Hz

ManroHok 1. CxeMa eneKTpMYHOro nigKJato4YeHHs

Tabnuusa 3. No3HAYeHHS efIeKTPUYHMX NigKII0YEHb

Konip npoBoay ka6ento Mo3HauyeHHnA
MpusHayeHHA
XXUBJIEHHA NnpuBoAy KOHTaKTy
CUHIN N HY1bOBUIA poboynii NpoBigHUK (HeTpanb)
KOPUYHEBUMN L da3za HanpsMKy obepTaHHS
)KOBTO-3€/1IeHUN PE 3axXMCHe 3a3eM/IeHHs
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4. NMporpaMmyBaHHA NyNbTIiB pagioynpaBsiHHA

0Nns gncTaHuinHoro KepyBaHHSA NpUBOLOM BUMKOPUCTOBYKOTBCA HACTymnHi nynbTn AJTIOTEX AT-1, AT-
1S, AT-4A, AT-4N, AT5 / RT, AT5S / RT, AT-15, AT-15S.

1(a)
1(a) 1(4) P ) [
||\|L“J > JHee 20y @
4(»2)/‘ I 3(9) |1 3(9) 3 e |
& et | 20O
L 1— 4 (r2) 3 (V)\
— ALUTECH [ ALU/\?z:H 4() l\Po’ .
MynbT AT-4A MynbT AT-4N MynbTHn Mynbtn AT-1S, AT15S
AT-1,AT-15

ManoHOK 2 — 30BHILLHIN BUrSa4 NyabTiB pagioynpas/iHHSA Ta NMPU3HAYEHHSA KHOMOK:
1 — KHonka Bropy; 2 — KHonka cton; 3 — KHonka BHU3; 4 — KHONKa nporpaMyBaHHA.

Pe>xuMm po60Tn HyNnboOBOro kaHany nynbtiB AT-15, AT-15S Ta iHwux 6aratokaHa-
JIbHUX NYJNbTIB.

HynboBuiA KaHan He MOXHa 3anucaTtu B Nam'aTb npueoay. Mpu onepauisax nigho-
My/ONyCKaHHS 3 HY/IbOBOrO KaHany ynpasfiHHS NMPOBOAUTLCS BCiMa NpMBOAAaMM, B NaM'aTb
SIKMX 3anmcaHi KaHann AaHoro nysibTa B PONETHI pexumi.

4.1 3anuc nepworo nysibTa paaioynpasniHHA

YBArA! Y pasi 3anucy B naM’ssiTb NnpMBoaa ApPyroro nynabta paaioynpasiiHHA 3 na-
M'|aTi NnpuBoAa CTUPAKOTbCA BCi 3anuMcaHi paHilwe nynabTu.

KoXXeH nysbT MOXe MaTu ABa pexunMm poboTu:

e «lMOKPOKOBMMU>» peEXUM — MNPUBIA KEPYETbCS OAHIEND KHOMKOK MNynbTa 3a MPUHLMMAOM
«BiAYMHUTU-CTOM-3QUNHUTIN >,

e «PonetHuM» pexuM — MpUBIA KEpYyeETbCA TpbOMa KHOMKaAMW MyJsbTa, SKi BignosigatoTb 3a
BiAYMHEHHS, 3aYMHEHHS Ta 3yNMHEHHS NMpUBOAA BiAMNOBIAHO.

4.1.1 3anuc NnepLlioro nyJsibTa B «NOKPOKOBOMY>» peXXumi

e [igknioyiTte nporpaMoBaHMii NpuBIiA A0 enekTpoMmepexi (40 UbOro nNpueig MOBUHEH 6yTu
BiAK/IOUEHUI BiA enekTpoMepexi). 3anmc nynbTa 3A4INCHIOETbCA TiNbkM B nNepwi 10 cekyHAa nicns
BMUKAHHA NpUBOAA B MeEpexy.

e HaTucHiTe 3 pasm KHonky <«P2», nicnsg KOXHOMO0 HATUCKaAHHSA TMOBWHEH MpoJsiyHaTu
KOPOTKOYACHUA 3BYKOBMIW CUIHaN, MNOTIM HATUCHITb KHOMKY, $Ka BignoBigatmMe 3a KepyBaHHS
MPUBOAOM Y <«MOKPOKOBOMY>» pPEXWMi, NPOSYHAE 5 KOPOTKMX 3BYKOBUX CUrHanis i npusBog 3pobutb
pEBEPCUMBHUIN pyX.

e  3anmc NepLioro nysabTa B «NOKPOKOBOMY>» peXunMi 3aBepLueHo.

MpumMmitka: Y pasi 3anncy nynbTa B «MOKPOKOBOMY PEXMMIi» Ha KHOMKY «m» ModasblUMii nepexig y
PONIETHUIN PEXWNM CTA€E HEAOCTYMHUM.

4.1.2 3anuc NepLioro nyJibTa B « PoOJIETHOMY >» pPeXUMi

e [ligkntouiTb nporpamoBaHWM MpUBIA A0 enekTpoMmepexi (40 ubOoro npuBig MNoBuHeH 6yTu
BiAK/IOUEHNI BiA enekTpoMepexi). 3anmc nynbTa 3A4INCHIOETbCA Tinbkn B nepuwi 10 cekyHAa nicns
BMMWKAHHA NpUBOAa B Mepexy.

e HaTucHiTb 2 pa3n KHOMKY <«P2», nNicngd KOXHOrMO HATUCKAHHA TMOBWHEH MNpPOJyHaTU
KOPOTKOYaCHUN 3BYKOBMUI CUMIHaN, NOTIM HATUCHITb HEOBXiaHY ANS BiAYMHEHHS PONETU KHOMKY <« A»,
NpoNyHae 5 KOpPOTKMX 3BYKOBUX CUTHanNIB i NpuBoa 3pobuTb peBepPCUBHUN PYX.

e 3anuc nepworo nyfbTa B <«POSIETHOMY» pexuMi 3aBepweHo (KHOMKWM Ha 3a4YnMHeHHs Ta
3YMNMWHEHHS PONETU MPUCBOKIOTLCA @aBTOMATUYHO).

e SKWO Nicna nporpaMmyBaHHSA MyJibTa HAaNpPsSIMOK Pyxy POAeTM He Bignosiga€e noTpibHomy (npu
HaTUCKaHHI KHOMKW « A>» poOJleTa OMyCKa€eTbCs), TO HEObXigHO BMaanuTu NynbT i3 NaM'saTi NnpuBoaa
(avB. n.4.4) i 3aHOBO 3anporpamMyBaTu MOro, ane Npu NporpaMyBaHHI HAaTUCKATU BXXe KHOMKY «V¥>»
3aMiCTb KHOMKN « A» (OUB. BULLE).

32



4.2 3miHa pexumy po6oTu nynbra
Y npuBogax cepii AMO/R, AM1/R nepenbayeHo MOXNMBICTb 3MiHN pexuMy poboTm nynbTa.

4.2.1 MNepexipa i3 «NOKPOKOBOro>» peXxuMy po60oTu NysbTa B «POJIETHUA»

. Ons nepexoay 3 «MNOKPOKOBOMo» pexuMy MynbTa B «PONETHUW» HATUCHITb 4 pasu KHOMKY
«P2», Nicng HaTUCKaHb MOBMWHHI MPONyHaTu 3 KOPOTKMX 3BYKOBMX CUFHanNM, noTiM 1 pa3 HaTUCHITb
KHOMKY KepyBaHHS «Ax», MiCNa 4Oro nNponyHae 3 KOPOTKMX 3BYKOBWX CUrHanu i npueoa 3pobutb
pEBEPCUMBHUIN pyX.

e [lepexig i3 «MOKPOKOBOro» pexXunMy B «POSIETHUI» 3aBepLUEHO.

e HAKkwWwo nicna nepexoay NysibTa B «PONIETHUN» PEXWUM HaMNpsiMOK pyXy POSIETM He BianoBigae
noTpibHOMy (NpW HATMCKaHHI KHOMKW « A» poJsieTa OMNYCKa€ETbCs), TO HeOOXigHO Cno4YaTKy nepeBecTu
MyabT Y PEXUM «MOKPOKOBO» (AMB. M.4.2.2) i 3aHOBO NEpPEBECTU MOro B «POSIETHUN» PEXNM, ane Npu
nporpamMyBaHHi HAaTUCKaATU BXe KHOMKY « ¥ » 3aMiCTb KHOMKU « A» (OUB. BULLE).

4.2.2 lNepexip 3 «poJIETHOro» pexuMy po60oTHu NynbTa B «MNOKPOKOBU»

o [Ons nepexoay 3 «pPONETHOro» pexuMy nynbTa B «MNOKPOKOBUW» HATUCHITb 4 pasn KHOMKY
«P2», Nicng HaTUCKaHb MOBWHHI MPONyHaTu 3 KOPOTKMX 3BYKOBUX CUFHanNM, noTiM 1 pa3 HaTUCHITb
KHOMKY «m>», MNiCAS 4Oro NponyHae 3 KOPOTKMX 3BYKOBUX CUrHaAW i npmeoa 3pobuUTb peBepCUMBHUIN
pyX.

e [lepexig i3 «pONETHOrO» PEXMUMY B «MOKPOKOBUN» 3aBEPLUEHO.

e KepyBaHHS nMpuMBOAOM Yy PpEXUMi <«MNOKPOKOBO» 6yae 3A4iNCHIOBATUCA 3 KHOMKK, sKa
BMKOPUCTOBYBanacss Mpu MporpaMmyBaHHi MysbTa B <«POJIETHOMY» pexuMmi, abo 3 KHOMKMK, £Ka
BMKOPWUCTOBYBasiacsad MNpu MepwomMy nporpaMyBaHHi MNysbTa B PEXUMi «MOKPOKOBO», HAKLIO PEXUM
nynbTa Kiflbka pasiB 3MiHIOBaBCA.

4.3 3anuc aoaaTKOBUX NYNbTIB

Y npusogax cepii AMO/R, AM1/R nepegbayeHO MOXMBICTb AMCTAHLIMHOINO 3anmcy A04aTKOBUX
NynbTiB. QN8 3anucy Apyroro i HacTynHUX NynbTiB HeobXiaAHO nepebyBaTn 6e3nocepeaHbO MOpyd i3
NnpuBOAOM, Ha sKui Bun 6axkaeTe nponucaTv AOAATKOBUW MyfbT. 3BEPTAaEMO yBary, WO HOBi NynbTH
6yayTb 3amucaHi Ha BCi mpuiMadi B padiycCi A4ii, B SKUX BXe NponuCaHuUn paHiwe nynbT. AKWo
HeobXxigHO 3anMcaT HOBMI MyNbT TiSIbKM Ha OAMH i3 NPUBOAIB, peLWTY NPUBOAIB CNig 3HECTPYMUTW.

4.3.1 3anuc oOoAaTKOBOIO NyJibTa B «MOKPOKOBOMY>» PEeXUMi

o Ons 3anucy Apyroro Ta HaCTYMHUX MNynbTiB Y <«MNOKPOKOBOMY>» peXWMi HATUCHiITb Ha BXe
3annucaHoMy nynbTi 3 pasm KHOMKY <«P2», Micna KOXHOMO HATUCKaHHS MOBWHEH MpoJlyHaTu
KOPOTKOYaCHUIN 3BYKOBWUM CUrHan, Aajdi Ha HOBOMY MynbTi HAaTUCHITb 1 pa3 KHOMKy «P2», nicns 4oro
MOBMHEH MPOJIYHAaTU KOPOTKOYAaCHWMMA 3BYKOBMW curHan, i 1 pa3 KHOMKy, ska BignosigaTuMe 3a
KepyBaHHS MPUBOAOM Yy <«MOKPOKOBOMY» pexumi. [licna uboro MNposiyHae 5 KOpPOTKUX 3BYKOBUX
curHanie i npuBog 3pobuUTb peBEPCUBHUN PYyX.

e 3anuc AoA4AaTKOBOIO MyfnibTa B «MOKPOKOBOMY>» PEXWUMIi 3aBepLUeHe.

4.3.2 3anmc Ao0AaTKOBOro NyJsibTa B « POJIETHOMY > PEeXUMi

e [lng 3anucy ApYyroro Ta HACTYMHUX NYyNbTiB Y <«POSIETHOMY>» peXWMi HATUCHITbL Ha BXe
3aMncaHoOMy B <«pPOJIETHOMY» peXuMi NynbTi 2 pasu KHOMKY <«P2», MNiCNsg KOXHOM0 HaTUCKaHHSA
MOBMHEH MPOAYHATM KOPOTKOYACHUI 3BYKOBWIW CUrHas, Adajsi Ha HOBOMY NyabTi HaTUCHiITL 1 pa3
KHOMKY «P2». MMicns uboro NposiyHae 5 KOpOTKMX 3BYKOBUX CUrHasiB i Npueog 3pobutb peBepCUBHUN

pyX.
3anuc Ao4aTKOBOrO MysibTa B «POSIETHOMY» PEXUMi 3aBEpLLEHO.

4.3.3 N'pynyBaHHSA ynpasJiiHHS AeKiZlbkOMa NpUBOAAaMM Ha OAHOMY NyJbTi

Mpwn poaaBaHHI BUKOHAHHAM M. 4.3.2 pAeKkinbkoX NynbTiB Ha oAWH nNynbT 6yae BiabyeaTucs
ynpaeniHHA 3 LbOro O4HOro nynbTa rpyrow NpuBoAiB.

4.4 BupaneHHs nynbTiB

Y npuBogax cepii AMO/R, AM1/R nepepnbadyeHO MOXIMBICTb BMAANEHHS BCiX 3annCaHUX y nMaM’sitb
nynbTiB, ANS UbOro HeobXigHO BMAANUTU 3 NAM'ATI NpMBOAA KOXEH i3 3anmncaHmx abo «KJIOHOBaHUX»
nynbTiB.
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4.4.1 BuaaneHHsA nyJsibTa, 3anporpaMoBaHOro B «NMOKPOKOBOMY >» pPeXXuMi

e [lng BumganeHHs nyabTa 3 nam'aTi npuvBoAda BIiAKAKOYITL MNPUBIA Bi4 >XMBWIbHOI Mepexi.
YBIMKHITb NpuBOA Yy Mepexy (BUAANEHHS NyNbTiB 34IMCHIOETbCA TiNbkn B nepwi 10 cek. nmicns
BMUKaHHSA NpMBOAa B Mepexy).

e HaTucHiTb nocnigoBHO 3 pasm KHOMKY <«P2», NOTiM 3 pa3u 3anporpaMoBaHy KHOMKY
KepyBaHHS B «MOKPOKOBOMY>» peXWMi Ta 3HOBY 3 pasm KHOMKYy «P2». TMicna KOXHOr0 HaTUCKaHHSA
NMOBMHEH 3BYy4YaTW KOPOTKOYACHWI 3BYKOBMW CUrHas, a MiCNs OCTAaHHbOMO HATUCKaHHSA MNponyHae 3
KOPOTKMX 3BYKOBUX CUIHAMN i NpmMBoa 3p0buTb peBEPCUBHUIN pyX.

e BwuganeHHs BCix NynbTiB 3 NaM'aTi NpyuBoAa 3aBepLUEHE.

4.4.2 BuaaneHHsA nyJsibTa, 3anporpaMoBaHOro B «poJIEeTHOMY>» pexXumi

e [na BMAaneHHs nynbTa 3 NaMm'aTi npuBoAa BIAKIOYITH MNPUBOA BiA XMBWIbHOI Mepexi.
YBIMKHITb NpuBoA4 y Mepexy (BuaaneHHsa NynbTiB 34iIMCHIOETLCS Tinbku B nepwi 10 cekyHa nicns
BMUKaHHSA NpMBOAa B Mepexy).

e HaTWUCHITE NOCNIAOBHO 3 pa3u KHOMNKY «P2», MoTiM 3 pa3n KHOMKY «m» i 3HOBY 3 pa3un KHOIMKY
«P2». Tlicna KOXHOro HaTUCKaHHS MOBWHEH 3By4YaTuM KOPOTKOYACHWM 3BYKOBWI CUrHan, a nicns
OCTaHHbOIMO0 HATMCKAHHA MPONYyHAE 3 KOPOTKUX 3BYKOBWUX CUrHaNu i NnpueoA 3pobuTb peBepCUBHUM
pyX.

e BunpganeHHs BCix MynbTiB 3 NaMm'aTi NpMBoAa 3aBepLUEHE.

5. HanawTyBaHHSA KiHLEBUX MNMOJIOXKEHDb

Ha noyaTtky HanawTyBaHHS KiHLEBUX MOJI0OXKEHb M0/IOTHO POJIETU MOBUHHO 6YyTU B MOBHI-
CTHO OryLEHOMY IOJTI0XKEHHI.

HaBeageHa Hux4e nMoCaigoBHICTb HaaalTyBaHHS KiHLUEBUX MOJIOXEHb AiiCHa A4J/151 BCTaHO-
BJIEHHSI 11pMBOAY 3 NpaBoro 7a 3 /1iBoro 60kKiB.

HanawTyBaHHS KiHUEBUX MOJIOXKEHb BUKOHYETLCA 3a AOMOMOIrO perysitoBasbHUX MBUHTIB 1 Ha ro-
NOBHIiN yacTuHi npmeoay (MantoHok 3). Mopyy i3 peryntoBasibHUMN FTBUHTAMM € CTPINKK 2, WO No3Ha-
yaloTb HanpssMOK obepTaHHs Bana npuBoay (He MAyTaTM 3 HaNpsIMKOM pyxy nonoTHa ponetu!). Mo-
BOPOT perysioBasbHOr0 rBUHTA, WO BiAMOBiAA€E CTPiNUi, B HaNpsMKy «+» 36inbwye TpuBanictb o0bep-
TaHHS, MOBOPOT Y HaAMNPsIMKy «-» 3MEHLUYE TPMBanNiCTb obepTaHHS.

HanawityBaHHS BEPXHLOIO KIHLIEBOIO MOJIOXEHHS !

e  VYBIMKHYTM MpuBi4 Ha NiaMoM monoTHa. [NpuBia aBTOMAaTUYHO BMMKHETbCS MiC/S CnpaubOBYy-
BaHHS BMMMKa4ya BEPXHbOIO MOJIOXEHHS, He AOMYCTUTU MPU LbOMY pyXy Kpato MosioTHa Bule, HixX
BEPXHE KiHLEBE NOJIOXEHHS.

e He Bianyckawun knasiwy BMMMKada, obepTaHHAM perynioBajsbHOrO rBMHTa B HaMpsMKYy <«+>»
[06UTUCSA AOCATHEHHS NMOJOTHOM BEPXHbOMO KiHLEBOro NMOOXEHHS.

HanawtyBaHHS HUXHbOIO KIiHLIEBOIO MO/I0OXEHHS !

e  YBIMKHYTW MpMBIA Ha OMYyCKaHHSA NMOSOTHA Ta 06epTaHHAM BiAMNOBIAHOrO peryaBasbHOrO rBu-
HTa B HanNpsAMKYy «-» A0BUTUCS 3YNUHEHHS MOJIOTHA, WO HE AOCArHY/0 HUXHBOMO KiHLEBOro MoJso-
KEHHS.

e [pOAOBXWUTM OMyCKaHHS MOMOTHA Ta 06EpPTaHHAM PEryoBasibHOro rBUHTa B HaMpsAMKy <«+»
NO6UTUCA IOCATHEHHS MOJIOTHOM HUXHbBOIO KiHLEBOIO MOJIOXEHHS.

Micns HanawTyBaHHSA KiHUEBUX MOJIOXKEHb MOTPibHO 3pobuTn NpobHMN NyCcK i nMepekoHaTucs B
NpaBWIbHOCTI BCTAHOBJIEHHS X HanawTyBaHHS. AKWO HanawTyBaHHS KiHUEBMX MOSIOXEHb HenpaBu-
JibHe, NOBTOPUTU HanalTyBaHHS.

2

-+
@<+ @ ManoHok 3. HanawTyBaHHS KiHLEBUX MOSTIOXEHb
1

HanaiwtyBaHHS KiHLIEBUX 10J10)KEHb BUKOHYETLCS K/IIOYEM 3 KOMI/IEKTY MPUBOAY.
3a60poHSAETLCA! BMKOPUCTOBYBATM AN HaNaWITyBaHHSA KIHUEBUX MOJIOXKEHb
€/IeKTPUUYHUM IHCTPYMEeHT!
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6. Ekcnnyartauin

3ABOPOHSAETbLCA! NpuBia He NpU3HaYeHMN ANA BUKOPUCTaAHHA ocobamu (B TOMy
yucni AitbMn) 3i 3HMKEeHMMUN Pi3NYHUMK, YYTTEBMMM abo posyMmoBuMM 3ai6HOC-
TAMM ab0 3a BiACYTHOCTIi Y HUX XXUTTEBOro AOCBIAY YW 3HAaHb, AKLWO BOHU He ne-
pebyBaloTb nig KOHTpPoJsieM abo He NPOoIHCTPYKTOBaHI NP0 BUKOPUCTAaHHA npunaay
ocob6010, BignosiganbHOIO 3a IXHIO 6e3nekKky.

Aitn noBmHHI nepebyBatu rig KOHTPOJEM AOPOCAUX A/ HEAOMYLEHHS rpyu 3 BUpobom i /oro

e/IeMEeHTaMn KepyBaHHS.
He gonyckatu noTpansissHHsI BOJIOrn Ha €/1eKTPornpuBij.

lMig yac npoBegeHHs pobiT (MOHTaxy, PEMOHTY, 06C/1yroByBaHHS, YWLEHHS, MUTTS BiKOH TOLYO)
BUMKHITb €/1EKTPOXNBJ/IEHHS] BUPOOY.

3ABOPOHAETbLCA! BUKOpMCTOBYBATH NPUBIA i3 NOLWKOAXKEHOIO i30NALI€EI0 WHYypa
YXUBJIEHHSA.

Y pa3si nowKoAXeHHS LHYpa XWBJIEHHS MOro 3amiHy A7151 YHUKHEHHSI HEGe3rneKn noBuHEH 34ikc-
HIOBaTH BUPOBHUK, cepBicHa cr1yxx6a abo aHas10riyHwi KBasigikoBaHui rnepcoHarsl.

lNepea HagaHHSM pyxy rnpuBoAY MNEPEKOHaUTecss B TOMYy, LO CTOPOHHI MNpeaMeTv | 1iogum He
nepebyBarTb y 30HI pyxy ponetn. CTexXTe 3a pyxoMm posetn. He gonyckante a104€M 40 POJeT A0 ix
MOBHOIO 3a4nHEHHS. He TopkaiTecss 4acTnH poseTH, O PyXarTbCs.

Y pa3i BUHMKHEHHSI 3annuTaHb CTOCOBHO pob0oTu BUPOBY, IKUX HEMAE B iHCTPYKLUIi, HEObX|gHO 3Be-
PHYTUCSI B CEPBICHY Ci1y>K6y abo 40 nocravyasibHUKa.

YBArIA! MexaHi3M aBapiiHOro py4yHoro kepyBaHHs NpMBoAy He Npu3HaYeHUn ansa
4YacToro BUKOPUCTaHHA, OCKi/lbKM Ma€E o6MeXxeHun pecypc po6oTm.

Y pasi 3HWKHEeHHS Harnpyrv, BUKOHaHHSI PEMOHTHMX POBIT TOLIO MEXaHi3M [03BOJISIE BiAYNHUTU i
3a4YNHUTN POJIETY BPYUHY.
YBArIA! Y pa3i BUKOpUCTaAHHA MeXaHi3My aBapifHOro py4yHoro KepyBaHHS npuBig
noBuHeH 6yTu BigiMKHEeHUN Big eNeKTPUUYHOI MepeXi.

YBATA! Y pa3i BUsiBJIeHHSI HECNPaBHOCTi 3BEPHiIiTbCA B CEPBiCHY cny»xb6y.

7. 36epiraHHA, TpaHCNOPTYBaHHA Ta yTunisauina

36epiratn BMpi6 cnig B ynakoBaHOMY BUrNA4i B 3aKpPUTUX CYXMX MpuMilleHHsX. He MoxHa gonyc-
KaTu BMAMBY aTMOCdhepHUX onaais, NPSAMMUX COHAYHMUX NMPOMEHIB.

TepMiH 36epiraHHs — 3 poKKW 3 AaTW BUTOTOBJIEHHS.

TpaHCNOpPTyBaHHSA MOXe 3[iMCHIOBATMUCA BCiMa BMAAMW KPUTOro Ha3eMHOro TPaHCMOpPTY 3 BUKIIO-
YEeHHSIM ygapiB i nepeMilleHb ycepeamnHi TpaHCMOPTHOro 3acoby.
YTunizauis BMKOHYETbCA BigMNOBIAHO 4O HOPMATUBHMX i NPaBOBMX aKTiB 3 nMepepobku Ta
yTunizauii, Wwo AitoTb y KpaiHi cnoxmBada. Bupi6 He MicTUTb A4OPOrouiHHKMX MeTaniB i pe-
YOBWH, WO CTAHOBAATb Hebe3aneKky ANs XWUTTH, 340POB'S S04eN i HAaBKOSINMWHBOIO cepe-
JoBuLua.

YnakoBka rnoBuHHAa yTunai3yBaTucs BigroBigHO 40 YNHHUX HOPM.

8. N'apaHTiNHIi 3060B'A3aHHA

1. Mpopaseub rapaHTy€E Npaue3naTHiCTb BUpoby 3a yMOBM AOTPUMAHHSA NpaBui MOro ekcnayatauii
Ta BUKOHaHHSA MOHTa)y BMpoby OpraHisaui€lo, ynoBHOBaxeHot MpoaaBueM.

2. MpoTAaroM rapaHTiMHOrO TepMiHy HeCcnpaBHOCTI, WO BUHUKAN 3 BUHN BupobHuka abo ynoBHoBa-
»XeHoi MNMpogasueM OpraHisauii, Wwo 34iricHOBaNa MOHTaXx BMpoby, ycyBatoTbCs CniBpobiTHMKaMu cep-
BiCHOI cny>x6un aaHoi OpraHisauii.

3. MapaHTis Ha BUpi6 He NOWMPIOETLCS Y BUNagKax:

e MOpPYLUEHHS NpaBWMi MOHTaXYy Ta eKkcrnJyaTauii Bupoby;

e  MOHTaxy, HanawTyBaHHS, PEMOHTY, NnepeycTaHoBieHHs abo nepepobneHHs Bupoby ocobamu,
He ynoBHOBaXeHnMu lNpoaasLeMm;

e  MNOWKOAXEHb BMPOOBY, CNpUYMHEHMX HecTabinbHOK pobOTOK XMBWIIBHOI enekTpoMepexi abo
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HEBIAMOBIAHICTIO NapaMeTpiB eNeKkTpoMepeXxi 3HaYEHHSIM, YCTaHOB/IEHUM BUPOBHUKOM;

e [ii HenepebopHOi cnnn (Noxex, yaapie 6/1MCKaBOK, NOBEHEN, 3eM/IETPYCY Ta iHWNX CTUXIMHUX
nmx);

e  BWHWKHEHHS HecnpaBHOCTeN i AedekTiB, 3yMOBEHNX Henpaue3faTHICTIO POSIETHUX CUCTEM.

e He NOBHICTIO 3aN0OBHEHUX MnoJiB n. 8, 9, 10 uiel iIHCTpYKU,iT.

MpumMmiTKa: 3aMiHeHi 3a rapaHTi€l0 geTasi CTalTb BJIACHICTIO CepBicHOI cnyx6m Opranisaudii, wo
30iMCHIOBasia MOHTaX BUpoby.

4. FapaHTiHWUIA TepMiH CTaHOBUTb 3 POKM Ta OBYNCIIIOETLCS 3 A4aTU MOHTaXY.

9. AlaHi npo Bupi6

3anoBHIOETLCSA B MOMEHT BUIOTOBJIEHHS POSIETHUX CUCTEM.

Mogenb

NaHi 3 eTUKETKM BUpObY

3aBOACBKUI HOMEpP | AaTa BUIOTOBJIEHHS

NaHi 3 eTUKETKM BUpPObY

BigomocTi Nnpo 3aMOBHMKa (CnoXxuBaya)

HaMeHyBaHHS, agpeca i TenedoH 3aMOBHMKA (CroOXnMBaya)

BigomocTi Nnpo nocrayanbHUKa (MOHTaXKHY OpraHisauito)

HallMeHyBaHHS, aapeca i TenedoH noctayanbHMKa (MOHTaXHOI OpraHisauii)
10. CBiaOLTBO NPO MOHTAX i HaNaWTyYBaHHSA

Bupi6 3MOHTOBaHO i HafawTOBaHO BiAMOBIAHO A0 BCTAHOBIEHUX BMMOI i BU3HAHO NpuaaTHUM ANs
ekcnsyaTaduii.

[JaTta MoHTaxy i i
yucno, micaub, pik

Mignuc ocobu, BianoBiAanbHOI 3@ MOHTaX

nianunc, MM po3wmndpyBaHHa nignucy

Mignuc ocobun, Wo NpuUnHaNa MOHTax
(3aMOBHMK)

nianmnc po3wmndpyBaHHSa Nianucy
IHCTpyKUito 3 ekcnyaTauii, ZOKYMEHTU Npo NiagTBEpAXEHHS BianoBigHOCTI (cepTudikaTtn / aekna-
pauii) Ta iHwWy iHdopMaUilo Npo NPoAYKT BM MOXeTe 3HaWTK Ha CauTi -
www.alutech-group.com
Bupo6neHo B Kutai

Ningbo Dooya Mechanic & Electronic Technology Co., Ltd.

Bupo6Huk: HIHIBO AOWSA MEXAHIK EHA EJIEKTPOHIK TEXHONOAXMW KO., JITA.
168 WWEHIYAH POAA, NYOTO, YXXEHbXAWN, HIHTBO, KWTAWN, 315202

IMnopTtep B YKpaiHi/YNOBHOBa>XeHUW NpeACTaBHMK BUPO6GHUKA B YKpaiHi:

TOB “Antotex-K”,
07400, YkpaiHa, Kniscbka 06n., M. bpoBapu, Byn. Kyty3oBa, 61,

o ALUTECH

ROLLER SHUTTER SYSTEMS
Byn. Ceniubkoro, 10-301
] 220075, Pecny6bnika binopycb, M. MiHCbK
@ Ten. +375 (17) 345 82 82
: ®akc +375 (17) 299 61 11

www.alutech-group.com
18.05.2018
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